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BIENVENIDO A TIM ARGENTINA
En TIM Argentina contamos con una amplia trayectoria en el desarrollo de soluciones 
tecnológicas para el agro.
Innovamos permanentemente para brindarle herramientas confiables y de alto rendimiento, pensadas 
para acompañar el trabajo diario del productor.
Nuestro compromiso es estar presentes en cada etapa, con productos robustos y soporte técnico 
permanente.
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¡FELICITACIONES!
Usted ha adquirido una unidad TS-ORO, un modelo exclusivo de TIM Argentina.
Este sistema ha sido diseñado para llevar la eficiencia y el control de su siembra al más alto nivel.
Para aprovechar todas sus prestaciones, le recomendamos leer atentamente este manual de instrucciones.
Gracias por confiar en nosotros.

Lea atentamente este manual antes de utilizar el producto.
El uso correcto del sistema garantiza su seguridad, eficiencia y durabilidad.
Las imágenes incluidas en este manual son únicamente a modo ilustrativo
Versión TS-ORO 2.8.1

!
IMPORTANTE
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TS-ORO es una computadora de siembra de última generación, desarrollada para interactuar con precisión los 
parámetros de una sembradora moderna.

Diseñada para brindar una experiencia de trabajo simple, intuitiva y robusta, TS-ORO está pensada para responder a las 
necesidades reales del productor, con foco en el aprovechamiento de insumos y recursos.

Función de arranque rápido para motores eléctricos e hidráulicos.
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Encienda la TS-ORO. A continuación, se visualizará la pantalla de inicio (ver Figura 01-01)

Ingrese a la aplicación TS-ORO.

Vincule la TS-ORO vía Bluetooth con el Módulo Controlador de TS-ORO, que se visualizará como:
“TS-ORO SEED-____” (ver Figura 01-02).
Al detectarlo automáticamente, aparecerá una ventana emergente con una solicitud de vinculación y un código.
Seleccione “Vincular” para confirmar la conexión (ver Figura 01-03).

FIGURA 01-01

2.     

1.     
Para iniciar por primera vez:

3.     

FIGURA 01-02 FIGURA 01-03

1 - PANTALLA DE INICIO
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Si el dispositivo no se detecta automáticamente, ingrese en “Seleccionar dispositivo” y realice la conexión manualmente 
con “TS-ORO SEED-____”.
Asegúrese de que el controlador esté correctamente alimentado con 12 voltios.

Si aún no ha conectado el cable de comunicación a la sembradora, se mostrará el siguiente mensaje (ver Figura 01-04).

FIGURA 01-04
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INICIALIZACIÓN
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2.
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FIGURA 02-01

Una vez vinculada la TS-ORO con el controlador y conectado el cable de comunicación a la sembradora, se visualizará 
la siguiente pantalla (ver Figura 02-01).

Desde esta pantalla podrá visualizar la información del trabajo, crear un nuevo trabajo o continuar con uno ya 
existente.

2 - INICIALIZACIÓN DE TRABAJOS

Nuevo: Cree un nuevo trabajo. El sistema solicitará que ingrese un nombre identificatorio.
Seleccionar: Continúe con un trabajo existente o clone uno anterior. Esta opción permite reutilizar todos los 
parámetros, asignar un nuevo nombre e iniciar desde cero. También podrá editar las configuraciones previas.
Siguiente: Avance a la configuración del LOTE.

OPCIONES DISPONIBLES:

Trabajo: Nombre del trabajo.
Inicio: Fecha y hora de inicio.
Fin: Fecha y hora de finalización.
Superficie sembrada: Hectáreas sembradas durante el trabajo.
Tiempo de trabajo: Horas registradas.
Lote: Nombre del lote asociado.
Sembradora: Modelo utilizado en este trabajo.
Tractor: Unidad utilizada durante la siembra.
Registro de Siembra: Nombre del registro generado (coincide con el nombre del trabajo).
Mapa de Prescripción: Nombre del archivo utilizado para la dosificación variable, en caso de que se haya 
cargado uno.
A la derecha, se previsualiza el mapa de siembra correspondiente al trabajo.

DETALLES DE LA INFORMACIÓN MOSTRADA:
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Esta opción permite definir el nombre del lote, el establecimiento y el cliente asociado (ver figura 03-01).

3 - CONFIGURACIÓN DEL LOTE

FIGURA 03-01

 2. A la derecha, se previsualiza el mapa de cabecera correspondiente al trabajo.

 3. Presione “Siguiente” para avanzar a la configuración de la sembradora.

Pasos a seguir:
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CONFIGURACIÓN DE
LA SEMBRADORA

4.
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En esta sección podrá definir el nombre, la marca y el modelo de la sembradora, así como todas sus características 
dimensionales y mecánicas.
Presione “Seleccionar” o “Crear Sembradora” (ver Figura 04-01).

4 - CONFIGURACIÓN DE LA SEMBRADORA

FIGURA 04-01

Opciones disponibles en el menú:

(ver Figura 04-02)

FIGURA 04-02
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GENERAL
4.1
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En esta sección deberá definir la marca y el modelo de la sembradora, y seleccionar el modo de operación según el tipo de 
siembra: Grano Grueso, Grano Fino o Pastura (ver Figura 04-03).

4.1 - GENERAL

FIGURA 04-03

4.1.1 - Nombre

4.1.2 - Marca

4.1.3 - Modelo

4.1.4 - Modo
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4.1.5 - Diámetro de la Rueda
Ingrese el diámetro de la rueda donde se encuentra instalado el sensor de velocidad.
El sistema requiere conocer con precisión la velocidad de avance de la sembradora. Para ello, es fundamental definir 
correctamente el diámetro de la rueda de medición. (ver figura 04-04)

4.1.6 - Pulsos por Vuelta
Ingrese el número de pulsos por vuelta que genera el sensor de velocidad al completar una vuelta de rueda.
Se considera “pulso” a cada vez que el sensor detecta un diente de la rueda dentada instalada en la sembradora para la 
medición de velocidad. (ver Figura 04-05)

Método para calcular el diámetro:

Ejemplo:

FIGURA 04-04

FIGURA 04-05
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4.1.7 - Doble Línea
Seleccione si la sembradora posee línea de siembra simple o doble línea.
Esta configuración es necesaria para el correcto monitoreo de surcos y cálculo de la dosis aplicada.

4.1.8 - Sensor de Trabajo
Seleccione si la sembradora cuenta con un sensor de trabajo.
Este sensor indica si la sembradora está en posición de trabajo (clavada) o levantada, permitiendo al sistema 
determinar cuándo debe comenzar o detener el registro de datos de siembra.
Además, este sensor define el momento en que los motores eléctricos o hidráulicos deben iniciarse o detenerse 
automáticamente durante el funcionamiento.
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CUERPOS
DE SIEMBRA

4.2
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4.2 - CUERPOS DE SIEMBRA
4.2.1 - Cuerpos de Siembra
En esta opción deberá ingresar la cantidad total de surcos que posee la sembradora.
Este valor es fundamental para la configuración del sistema y el monitoreo individual de cada surco. (ver Figura 04-06)

4.2.2 - Cuerpos de Siembra Activos
En esta opción podrá seleccionar los cuerpos de siembra que estarán activos durante el trabajo.
Es posible deshabilitar los surcos que no estarán sembrando, para que el sistema deje de monitorearlos y así evitar la 
generación de alarmas innecesarias. (ver Figura 04-07)

4.2.3 - Distancia entre Cuerpos
En la opción “Distancia entre Cuerpos”, deberá ingresar la separación en milímetros entre los centros de los 
cuerpos de siembra activos adyacentes. (ver Figura 04-08)

Importante: Si se desactivan cuerpos de siembra, recuerde actualizar este valor ingresando la nueva distancia real entre 
surcos activos.

FIGURA 04-08

FIGURA 04-07

FIGURA 04-06
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4.2.4 - Fertilizante Principal
En la opción “Fertilizante Principal”, deberá indicar la cantidad de sensores de fertilizante principal que posee la 
sembradora.

4.2.5 - Sensores de Fertilizante Principal
En la opción “Sensores de Fertilizante Principal”, seleccione cuáles son los sensores utilizados para el fertilizante 
principal.

4.2.6 - Fertilizante Secundario
En la opción “Fertilizante Secundario”, indique la cantidad de sensores de fertilizante secundario con los que 
cuenta la sembradora.

4.2.7 - Sensores de Fertilizante Secundario
En la opción “Sensores de Fertilizante Secundario”, seleccione los sensores utilizados para este tipo de fertilización.

4.2.8 - Ejes
En la opción “Ejes”, deberá indicar los ejes de transmisión monitoreados en la sembradora.
Esta función permite al sistema detectar fallas en los ejes de transmisión si alguno deja de girar durante el trabajo
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Si su sembradora es del tipo Air-Drill, seleccione esta opción para habilitar el monitoreo de tolvas y turbinas.

4.3.1 - Tolvas
En la opción “Tolvas”, indique los sensores de tolvas que se encuentran instalados en la sembradora. (ver Figura 04-09)

4.3.3 - Sensor de Giro en Eje de Turbina
En la opción “Sensor de Giro en Eje de Turbina”, deberá ingresar la cantidad de pulsos que genera el sensor por 
cada revolución completa del eje de la turbina.
Por lo general, este valor es 2 pulsos por vuelta, aunque puede variar según el modelo de turbina instalada.
(Ver figura 04-11)

4.3 - AIR-DRILL

FIGURA 04-10

FIGURA 04-9

FIGURA 04-11

4.3.2 - Turbinas
En la opción “Turbinas”, indique los sensores de turbinas disponibles. (ver Figura 04-10)
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DOSIFICACIÓN
4.4



24

4.4.1 - Distribución de Semillas
Deberá indicar si los distribuidores de semilla de grano grueso están asociados a un motor grupal o a motores 
individuales por surco.

4.4.2 - Motores de Distribución Grupal
Seleccione qué tipo de motores grupales están instalados en la sembradora: eléctricos o hidráulicos.
Una selección incorrecta del tipo de motor puede generar fallas en las calibraciones y durante el trabajo.

4.4.3 - Motores Grupales de Dosificación
Ingrese la cantidad de motores grupales eléctricos o hidráulicos instalados en la sembradora.
Aquí solo configurar los motores grupales, los motores individuales de semilla se asociarán automáticamente a la cantidad de 
surcos de semilla configurados. (ver Figura 04-12)

4.4.4 - Alveolos de la Placa
Ingrese el número de alveolos de la placa del distribuidor de semillas. (ver Figura 04-13)

4.4 - DOSIFICACIÓN

FIGURA 04-12

FIGURA 04-13
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4.4.6 - Asignación de Número de Motor
Si seleccionó motores individuales de semillas, vera este asistente de lo contrario vera solo el punto  4.4.7.
Este asistente permite asignar un número único a cada motor eléctrico, respetando el orden físico de los cuerpos 
de siembra.
El motor N.º 1 debe ubicarse en el primer surco del lado izquierdo, mirando la sembradora desde atrás hacia adelante 
(vista de trabajo).
Por defecto, los motores nuevos estarán asignados al número 64, reservado para componentes no configurados.
Recomendación para primeras configuraciones:
Conecte un solo motor a la vez y siga los pasos a continuación:
1.      Pulse sobre el motor a reconfigurar en pantalla.
2.     En el diálogo emergente, seleccione el nuevo número de surco que desea asignarle.
3.     Luego, conecte el siguiente motor y repita el procedimiento.
Solo se podrán asignar números de surco que correspondan a la sembradora configurada, además del número 64, 
utilizado como valor temporal para motores aún no definidos. (ver figura 04-15 y figura 04-16)

4.4.5 - K Placa / Motor
Ingrese la cantidad de vueltas de la placa del distribuidor de semillas de grano grueso por cada 1.000 vueltas del motor.
Este valor es provisto por el fabricante de la sembradora y coincide con la relación de engranaje entre el motor y el 
distribuidor. (ver Figura 04-14)

FIGURA 04-14

FIGURA 04-15
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4.4.7 - Asignación del Número de Motor y de Producto
Asigne a cada motor un identificador que indique su función en la sembradora.
Esto permite vincular correctamente el motor con el producto que distribuye:
>      SG: Semilla de Grano Grueso
>      SF: Semilla de Grano Fino
>      FP: Fertilizante Principal
>      FS: Fertilizante Secundario
Si hay más de cuatro motores, deslice el menú para encontrar el identificador deseado.
Pasos a seguir:
>      Seleccione el identificador a asignar.
>      Seleccione el producto correspondiente.
>      Pulse sobre el motor a reconfigurar.
Nota: Un identificador no puede estar asignado a más de un controlador.
Una vez asignados todos los motores, pulse “LISTO” para regresar al menú. (ver Figura 04-17)

FIGURA 04-17

FIGURA 04-16
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4.4.8 - Montaje Hidráulico
Indique la capacidad en centímetros cúbicos (cm³) de cada motor del sistema de dosificación, pulsando sobre el que 
corresponda. (ver Figura 04-18)
Luego, en la parte inferior, diagrame la o las derivaciones hidráulicas.
El sistema debe comprender cómo están conectados los motores:
>      Una única serie de motores, o
>      Dos series hidráulicas paralelas entre sí.

FIGURA 04-18
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4.5.2 - Definir los Surcos por Sección
Si la sembradora dispone de corte por sección, deberá asignar manualmente los surcos que serán controlados por 
cada una.

FIGURA 04-19

4.5 - CORTE POR SECCIONES
4.5.1 - Secciones de Distribución
En la opción “Secciones de Distribución”, deberá indicar —si corresponde— el número de secciones que posee la 
sembradora, o bien el total de surcos, si cuenta con corte surco por surco mediante el sistema ECR.

IMPORTANTE: En sembradoras con motores individuales de semilla de grano grueso, el sistema asigna por defecto 
la misma cantidad de surcos que posee la sembradora. Y esta opción solo estará disponible si cuenta con motores eléctricos 
grupales de fertilizante, en ese caso deberá indicar cuantas secciones de fertilizante dispone y asignar los surcos de cada 
sección.

En caso de que el equipo no cuente con corte por surcos ni por secciones, deberá ingresar el valor 0 (cero) para evitar 
la generación de falsas alarmas. (Ver figura 04-19)
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FIGURA 04-20

FIGURA 04-21

4.6 - MEDIDAS
4.6.1 Enganche – Ruedas
En la opción “Enganche – Ruedas”, deberá ingresar la distancia entre el punto de enganche de la sembradora y el eje 
de las ruedas niveladoras. (ver Figura 04-20)

4.6.2 Ruedas – Bajada de Semillas
En la opción “Ruedas – Bajada de Semillas”, deberá ingresar la distancia entre la rueda niveladora y el tubo de 
bajada. (Ver figura 04-21)
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FIGURA 04-22

FIGURA 04-23

FIGURA 04-24

4.7 - MANDOS AUXILIARES
4.7.1 - Mandos Auxiliares
En la opción “Mandos Auxiliares”, deberá ingresar el número total de mandos auxiliares disponibles en el 
implemento. (ver Figura 04-22)

4.7.2 - Grupos
En la opción “Grupos”, deberá definir la cantidad de grupos de mandos auxiliares, según la función que cumplen y el 
momento de accionamiento de cada uno.
Una vez definidos los grupos, podrá editar el nombre de cada uno para identificarlo según la función que cumpla en el 
implemento.(ver Figura 04-23 y Figura 04-24)
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4.7.4 - Mandos
En la opción “Mandos”, podrá editar los siguientes parámetros para cada mando auxiliar:
>     Nombre: Ingrese un nombre que represente con claridad la función que cumple el mando.
>     Uso: Seleccione entre las siguientes opciones, según la acción que realiza:
        >      Iluminación Principal: Se activa automáticamente al anochecer.
        >      Iluminación Auxiliar: Solo puede ser activada manualmente por el operador.
        >      Fuerza Hidráulica: Solo se permite activar un mando a la vez.
        >      No especificada: No se asigna ninguna función específica.

4.7.5 - Grupo
En la opción “Grupo”, podrá seleccionar en qué grupo de visualización se mostrará el mando correspondiente.

Una vez finalizada la edición de la sembradora, presione “Seleccionar”.
A continuación, presione “Siguiente” para avanzar a la configuración del tractor.
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FIGURA 05-01

En esta sección se deberán definir el nombre, la marca y el modelo del tractor, así como la posición de instalación de la 
antena GPS, con el fin de obtener coordenadas precisas y sin error de desplazamiento.
Presione “Seleccionar” o “Crear Tractor” para comenzar con la configuración. (ver Figura 05-01)

5 - CONFIGURACIÓN DEL TRACTOR
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Dentro de este menú podrá seleccionar entre las siguientes opciones:

>     Nuevo: Cree un nuevo tractor e ingrese los siguientes datos:
        >     Nombre
        >     Marca
        >     Modelo
        >     Clonar: Cree un nuevo tractor copiando todas las características de uno existente. Podrá editar los datos y 
                modificar el nombre.

>     Editar: Modifique la marca y el modelo de un tractor ya creado.
Tenga en cuenta que el nombre del tractor no puede modificarse una vez iniciado un lote.

>     Seleccionar: Utilice un tractor ya existente, con sus parámetros previamente configurados

5.1 - GENERAL
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MEDIDAS
5.2
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FIGURA 05-02

FIGURA 05-03

FIGURA 05-04

5.2 - MEDIDAS
Desplazamiento de la antena GPS

5.2.1 - Eje Longitudinal
Ingrese en milímetros el desplazamiento de la antena GPS respecto al eje longitudinal del tractor.
>      Los valores positivos indican un desplazamiento hacia la derecha, considerando la posición del conductor.
>      Los valores negativos indican un desplazamiento hacia la izquierda, también considerando la posición de manejo.
(ver Figura 05-02)

5.2.2 - Antena – Trompa
En la opción “Antena – Trompa”, ingrese la distancia en milímetros entre la antena GPS y la parte frontal 
(trompa) del tractor. (ver Figura 05-03)

5.2.3 - Antena – Eje
En la opción “Antena – Eje”, deberá ingresar la distancia en milímetros entre la antena y el eje trasero del tractor.
(ver Figura 05-04)
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FIGURA 05-05

5.2.4 - Eje – Enganche
En la opción “Eje – Enganche”, deberá ingresar la distancia en milímetros entre el eje trasero del tractor y el 
punto de enganche con la sembradora. (ver Figura 05-05)

Una vez ingresados todos los parámetros del tractor, presione “Seleccionar” para confirmar la configuración.
A continuación, presione “Siguiente” para avanzar a la configuración de alarmas.
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FIGURA 06-01

En esta sección se configuran todas las alarmas del sistema, permitiendo definir cuáles se desean habilitar y cuáles 
deshabilitar, según el tipo de trabajo y equipamiento disponible. (ver Figura 06-01)

6 - CONFIGURACIÓN DE ALARMAS
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6.1
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Dentro de este menú podrá configurar el rango de velocidad de trabajo admitido por el sistema.

6.1 - VELOCIDAD

6.1.1 - Activación de Alarma de Velocidad
En la opción “Velocidad”, podrá habilitar el monitoreo de velocidad de trabajo.
Si selecciona “Sí”, el sistema emitirá una alarma cuando la velocidad se aleje de los parámetros definidos como mínima o 
máxima.

6.1.2 - Velocidad Máxima
En la opción “Velocidad Máxima”, deberá indicar la velocidad de siembra máxima admitida antes de que
se active la alarma.
Este valor debe estar entre 3 y 16 km/h. (ver Figura 06-02)

6.1.3 - Velocidad Mínima
En la opción “Velocidad Mínima”, deberá indicar la velocidad mínima de siembra admitida antes de que
se active la alarma.
Este valor debe estar entre 3 y 16 km/h. (ver Figura 06-03)

FIGURA 06-02

FIGURA 06-03
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En este menú se configuran las fallas detectadas en sensores de semillas y fertilizantes.

6.2 - SEMILLAS Y FERTILIZANTES

6.2.1 - Densidad
En la opción “Densidad”: Si Ud. selecciona “SI” se activará una alarma si la densidad media de semilla se aleja del valor 
programado. Si Ud. selecciona “NO”, no se activará esta alarma. 
Esta opción sólo está disponible para la opción de grano grueso.

6.2.2 - Tolerancia
En la opción “Tolerancia” ingresar la tolerancia admitida antes de activar la alarma. 
Por ejemplo, si se configura un 5% de variación, se activará una alarma si en algún momento la dosificación sale de esta 
tolerancia. Lo mismo sucederá con las otras opciones de Tolerancias. 
Esta opción sólo está disponible para la opción de grano grueso (ver Figura 06-04).

6.2.3 - Dispersión
En la opción “Dispersión”, podrá habilitar una alarma que se activará cuando la cantidad de semillas detectadas por 
un sensor se aleje significativamente de la media general.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema alertará ante dispersión entre sensores.
>      Si selecciona “No”, la alarma por dispersión permanecerá desactivada.
 
6.2.4 - Sensibilidad
En la opción “Sensibilidad”, deberá seleccionar el nivel de sensibilidad deseado para que el sistema detecte variaciones 
entre sensores de siembra. (ver Figura 06-05)

FIGURA 06-04

FIGURA 06-05
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6.2.5 - Sensores de Siembras Monitoreados
En la opción “Sensores de Siembras Monitoreados”, pulse para seleccionar cuáles sensores pueden generar una 
alarma si se detecta una falla. (ver Figura 06-06)

6.2.6 - Módulo de Fertilizante Principal
En la opción “Módulo de Fertilizante Principal”, podrá habilitar una alarma que se activará si el sistema pierde 
comunicación con el módulo correspondiente.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema alertará ante fallas de comunicación.
>      Si selecciona “No”, dichas fallas serán ignoradas.

6.2.7 - Dispersión en Sensor de Fertilizante Principal
En la opción “Dispersión en Sensor de Fertilizante Principal”, podrá habilitar una alarma que se activará cuando se 
detecte dispersión entre los sensores de fertilizante principal.
>      Si selecciona “Sí”, se notificará cualquier variación anormal.
>      Si selecciona “No”, la dispersión será ignorada.

6.2.8 - Sensores de Fertilizante Principal Monitoreados
En la opción “Sensores de Fertilizante Principal Monitoreados”, deberá indicar los sensores que desea incluir 
en el monitoreo para activar alarmas en caso de fallas. (ver Figura 06-07)

FIGURA 06-06

FIGURA 06-07
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FIGURA 06-08

6.2.9 - Módulo de Fertilizante Secundario
En la opción “Módulo de Fertilizante Secundario”, podrá habilitar una alarma que se activará si se pierde la 
comunicación con el módulo de fertilizante secundario.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema notificará la pérdida de conexión.
>      Si selecciona “No”, estas fallas serán ignoradas.

6.2.10 - Dispersión en Sensores de Fertilizante Secundario
En la opción “Dispersión en Sensores de Fertilizante Secundario”, podrá habilitar una alarma que se activará cuando 
se detecte dispersión anormal entre sensores.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema alertará ante cualquier variación significativa.
>      Si selecciona “No”, esta condición no generará alarma.

6.2.11 - Sensores de Fertilizante Secundario Monitoreados
En la opción “Sensores de Fertilizante Secundario Monitoreados”,indique cuáles sensores desea monitorear para 
detectar fallas o variaciones. (ver Figura 06-08)
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FIGURA 06-9

FIGURA 06-10

FIGURA 06-11

En este menú se configura el monitoreo de tolvas y turbinas en sembradoras del tipo Air-Drill.

6.3 - AIR-DRILL

6.3.1 - Tolvas Monitoreadas
En la opción “Tolvas Monitoreadas”, deberá indicar cuáles tolvas desea monitorear durante el trabajo.
(ver Figura 06-9)

6.3.2 - Turbinas Monitoreadas
En la opción “Turbinas Monitoreadas”, deberá seleccionar las turbinas que  desea monitorear para la activación de 
alarmas en caso de fallas o pérdida de funcionamiento. (ver Figura 06-10)

6.3.3 - Valor Mínimo de RPM para Turbina 1
En la opción “Valor Mínimo de RPM para Turbina 1”, deberá ingresar el número de revoluciones por minuto (RPM) 
mínimas admisibles antes de que se active la alarma. (ver Figura 06-11)
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6.3.4 - Valor Mínimo de RPM para Turbina 2
En la opción “Valor Mínimo de RPM para Turbina 2”, deberá ingresar el número de revoluciones por minuto 
(RPM) mínimas admisibles antes de que se active la alarma correspondiente. (ver Figura 06-12)

FIGURA 06-12
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En este menú se configuran las alarmas relacionadas con el monitoreo de ejes de transmisión, motores 
hidráulicos y nodos de corte de sección.

6.4 - DISTRIBUCIÓN

6.4.1 - Módulo de Ejes
En la opción “Módulo de Ejes”, podrá habilitar una alarma que se activará si se pierde la comunicación con el módulo 
de ejes de transmisión.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema alertará ante fallas de conexión.
>      Si selecciona “No”, no se realizará monitoreo de este módulo.

6.4.2 - Ejes Monitoreados
En la opción “Ejes Monitoreados”, deberá seleccionar los ejes de transmisión que desea monitorear. (ver Figura 06-13)

FIGURA 06-13

FIGURA 06-14

6.4.3 - Motores de Dosificación Monitoreados
En la opción “Motores de Dosificación Monitoreados”, deberá indicar los motores hidráulicos que desea 
monitorear durante el trabajo. (ver Figura 06-14)
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FIGURA 06-15

6.4.4 - Nodos de Corte de Sección Monitoreados
En la opción “Nodos de Corte de Sección Monitoreados”, deberá indicar los nodos del sistema de corte por 
secciones que desea incluir en el monitoreo. (ver Figura 06-15)
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En este menú se configuran las alarmas vinculadas al monitoreo del receptor GPS, la señal satelital, y el uso de 
mapas de prescripción durante la siembra.

6.5 - GPS Y MAPA

6.5.1 - Módulo GPS
En la opción “Módulo GPS”, podrá habilitar una alarma que se activará en caso de falla del receptor satelital.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema notificará cualquier pérdida del módulo.
>      Si selecciona “No”, no se monitoreará la presencia del GPS.

6.5.2 - Señal Satelital
En la opción “Señal Satelital”, podrá activar una alarma que advertirá si se pierde la señal de los satélites.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema notificará la pérdida de señal.
>      Si selecciona “No”, no se monitoreará el nivel de señal.

6.5.3 - Mapa de Dosificación
En la opción “Mapa de Dosificación”, podrá activar una alarma que indicará si no se ha cargado un mapa de 
prescripción al iniciar la siembra.
>      Seleccione “Sí” si el trabajo requiere mapa de prescripción.
>      Seleccione “No” si no se utilizará mapa.

6.5.4 - Fuera de Área
En la opción “Fuera de Área”, podrá activar una alarma que se disparará cuando la sembradora salga fuera del área 
delimitada por el mapa de dosificación.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema alertará al salir del área del mapa.
>      Si selecciona “No”, será posible sembrar fuera del área sin generar alarma.
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FIGURA 06-16

En este menú se configuran las alarmas asociadas al monitoreo de los nodos de mandos auxiliares.
>      Indique cuáles nodos de mandos auxiliares desea monitorear para que el sistema genere alarmas en caso de fallas
         de comunicación o funcionamiento. (ver Figura 06-16)

Una vez configuradas las alarmas deseadas, presione “Siguiente” para avanzar a la sección de Ajustes.

6.6 - MANDOS AUXILIARES
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AJUSTES
7.
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FIGURA 07-01

En esta sección se configuran los ajustes generales del sistema TS-ORO, adaptándolos a la configuración de la 
sembradora y a las preferencias del usuario para optimizar el funcionamiento del equipo. (ver Figura 07-01)

7 - AJUSTES
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En este menú se configuran parámetros básicos de funcionamiento, tales como el sensor de trabajo, la fuente de 
velocidad y la selección del receptor satelital.

7.1 - GENERAL

7.1.1 - Sensor de Trabajo
En la opción “Sensor de Trabajo”, deberá indicar si se utiliza un sensor que le informe al sistema cuándo la sembradora 
está en posición de trabajo (clavada) o elevada.
Este dato es esencial para determinar cuándo comenzar o detener el registro de siembra.

7.1.2 - Fuente de Velocidad
En la opción “Fuente de Velocidad”, seleccione la fuente que se utilizará para medir la velocidad de avance de la 
sembradora. Las opciones son:
>      RUEDA: Utiliza un sensor de eje.
         Si se emplea esta opción en sembradoras con motores eléctricos o hidráulicos, el sensor deberá generar al menos
         30 pulsos por vuelta para garantizar una lectura confiable.
>      GPS: Utiliza la señal de posicionamiento satelital.
         Para sembradoras con motores hidráulicos, es obligatorio utilizar un GPS externo de 10 Hz para asegurar precisión
         en la lectura.
>      FIJA: Define una velocidad constante manualmente.
         Se utiliza para pruebas con la sembradora detenida. También puede emplearse como respaldo para el monitoreo
         de dispersión entre surcos si fallan las otras fuentes. (ver Figura 07-02)

FIGURA 07-02
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FIGURA 07-03

FIGURA 07-04

7.1.3 - Velocidad Fija
En la opción “Velocidad Fija”, deberá ingresar la velocidad deseada para simular el avance, únicamente en caso de 
haber seleccionado la opción “Fuente de Velocidad: Fija”.
IMPORTANTE: Esta opción no se recomienda en sembradoras con transmisión hidráulica, ya que puede afectar el 
comportamiento del sistema.
Esta función se utiliza comúnmente a 6 km/h, para simular un recorrido de 100 metros lineales con la sembradora 
detenida, activando el sensor de trabajo durante 60 segundos. (ver Figura 07-03)

7.1.4 - Receptor Satelital
En la opción “Receptor Satelital”, deberá seleccionar la fuente de señal GPS que utilizará el sistema. Las opciones 
disponibles son:
>      GPS interno del controlador
>      GPS externo
IMPORTANTE: Si se selecciona el GPS interno del controlador, no será posible utilizar las funciones de corte por 
surco o sección. (ver Figura 07-04)
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En este menú podrá configurar los parámetros generales de dosificación, como la selección de mapas y memorias, la 
constante de calibración de productos y los parámetros de forzado de arranque de motores.

7.2 - DOSIFICACIÓN

7.2.1 - Fuente de Datos
En la opción “Fuente de Datos”, deberá seleccionar la fuente que se utilizará para la dosificación de cada 
producto, según las opciones disponibles. (ver Figura 07-05)

7.2.2 - Mapa de Dosificación
En la opción “Mapa de Dosificación”, si ha seleccionado “Mapa” como fuente de datos, deberá ingresar aquí para 
seleccionar una prescripción de dosificación previamente cargada al sistema.

7.2.3 - Memorias
En la opción “Memorias”, deberá ingresar la dosis a aplicar en cada producto según la memoria seleccionada.
En “Semillas”:
>      Para Grano Grueso (GG): ingrese la dosis en semillas por metro (s/m).
>      Para Grano Fino (GF): ingrese la dosis en kg/ha.
(ver Figura 07-06)

FIGURA 07-05

FIGURA 07-06
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En “Fertilizante Principal”:
>     Ingrese la dosis en kilogramos por hectárea (kg/ha).
(ver Figura 07-07)

FIGURA 07-07

En “Fertilizante Secundario”:
>     Ingrese la dosis en kilogramos por hectárea (kg/ha).
(ver Figura 07-08)

FIGURA 07-08

7.2.4 - Calibración de Producto
En la opción “Calibración de Productos”: se muestran los valores de constantes de productos que se obtuvieron luego de 
realizar la calibración de producto, con el Asistente de calibración de producto.
Si aun no realizo ninguna calibración el valor por defecto será de 500 gramos 
Estos son: Grano Fino, Fertilizante Principal y/o Fertilizante Secundario. 

>      En la opción “Constante de Distribución de Semilla”: Se indicarán los gramos de semillas que entrega el dosificador 
         en 50 vueltas de motor eléctrico o hidráulico.
         Este valor se obtiene del “Asistente de Calibración del Producto”.

>      En la opción “Constante de Distribución de Fertilizante Principal”: Se indicarán los gramos de fertilizante
         que entrega el dosificador en 50 vueltas de motor eléctrico o hidráulico.
         Este valor se obtiene del “Asistente de Calibración del Producto”.

>      En la opción “Constante de Distribución de Fertilizante Secundario”: Se indicarán los gramos de fertilizante
         que entrega el dosificador en 50 vueltas de motor eléctrico o hidráulico.
         Este valor se obtiene del “Asistente de Calibración del Producto”.



68

7.2.5 - Arranque Forzado de Motores
Esta herramienta permite forzar el arranque de los motores eléctricos o hidráulicos cuando se necesite iniciar la 
siembra con la sembradora detenida pero ya clavada.

Esto garantiza que los motores comiencen a girar desde el primer instante, evitando demoras hasta que la fuente de 
velocidad se iguale con el movimiento real del tractor.

Para lograr un funcionamiento correcto, deberá configurar los siguientes parámetros fundamentales:

>      Tiempo Máximo:
         Ingrese el tiempo estimado (en segundos) que el tractor tarda en alcanzar su velocidad real de trabajo.
         Superado este tiempo, la velocidad simulada será automáticamente reemplazada por la velocidad real medida.
         Lo mismo ocurrirá si el tractor alcanza o supera la velocidad simulada antes del tiempo establecido. (ver Figura 07-10)

FIGURA 07-09

FIGURA 07-10

>      Velocidad Simulada:
         Ingrese la velocidad que el tractor alcanza a los 2 segundos de iniciar su marcha.
         Cada controlador de motor asumirá que está sembrando a esta velocidad inicial. (ver Figura 07-09)
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FIGURA 07-11

En este menú se configura el funcionamiento del sistema de corte por surco o por sección, permitiendo elegir entre 
modo manual o automático.
También se establecen los parámetros de puesta a punto para lograr un bloqueo y desbloqueo preciso, adaptado a la 
necesidad del usuario o del cultivo.

7.3 - CORTE DE SECCIONES

7.3.1 - Módulo de Control
En la opción “Módulo de Control”, seleccione “Sí” si desea utilizar el sistema de corte por surco o por sección.
Seleccione “No” si no se utilizará esta funcionalidad.

7.3.2 - Modo Automático
En la opción “Modo Automático”, indique si el sistema debe actuar de forma automática.
>      Si selecciona “Sí”, el sistema desactivará automáticamente los surcos o secciones al detectar que atraviesan
         un área ya sembrada o una cabecera.
>      Si selecciona “No”, el control manual de los surcos o secciones quedará a cargo del operador.

7.3.3 - Secciones Acopladas
En la opción “Secciones Acopladas”, y siempre que haya seleccionado “No” en el modo automático, deberá ingresar el 
número de surcos o secciones que desea acoplar o desacoplar manualmente. (ver Figura 07-11)

7.3.4 - Siembra de Cabeceras
En la opción “Siembra de Cabeceras”, podrá definir el comportamiento del sistema al ingresar en áreas previamente 
marcadas como cabeceras:
>      Si selecciona “Sí”, el sistema permitirá sembrar en las zonas definidas como cabeceras, así como en cualquier 
         área aún no sembrada.
>      Si selecciona “No”, las secciones se desactivarán automáticamente al ingresar en dichas zonas.

IMPORTANTE: en sembradoras con motores individuales y grupales eléctricos, las siguientes opciones (7.3.5 – 7.3.6 – 7.3.7 
– 7.3.8) se dividirán en dos Semillas y Fertilizante, esto es para regular de manera independiente el corte de secciones de 
cada producto.
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FIGURA 07-12

FIGURA 07-13

7.3.5 - Adelanto
En la opción “Adelanto”, podrá seleccionar entre tres distancias de anticipación para que el sistema se adelante a la 
conmutación del corte, activando o desactivando los surcos o secciones con la anticipación adecuada, según la 
preferencia del usuario o tipo de cultivo. (ver Figura 07-12)

7.3.6 - Solapamiento
En el caso que la sembradora cuente con motores eléctricos individuales y eléctricos en fertilizante, esta opción se dividirá en 
Semillas y Fertilizante. Donde podrá configurar o regular retardos independientes de cada producto.
En la opción “Solapamiento”, deberá indicar el porcentaje de superposición requerido para que una sección se 
desactive al ingresar de forma oblicua a una zona ya sembrada o a una cabecera.
Este valor permite asegurar un corte preciso cuando el ingreso no es perpendicular a la línea de siembra.
En el caso de Fertilizante se toma por defecto siempre 100%. (ver Figura 07-13)

7.3.7 - Retardo de Bloqueo
En la opción “Retardo de Bloqueo”, podrá configurar la distancia necesaria para ajustar con precisión el momento 
en que se produce el corte de los surcos o secciones al ingresar a una cabecera o zona ya sembrada.
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FIGURA 07-14

FIGURA 07-15

Para determinar este valor, realice la siguiente prueba:
1.       Cruce perpendicularmente la cabecera a la velocidad de trabajo habitual, sin adelanto configurado.
2.      Mida la distancia en milímetros entre la cabecera y el punto en que se produce el corte de al menos 5 surcos.
3.      Calcule el promedio de esas distancias y utilícelo como valor a ingresar.
4.      Si el corte se produce antes de ingresar a la cabecera, el valor a ingresar deberá ser negativo.

Asegúrese de realizar todas las mediciones a la misma velocidad de avance para obtener resultados precisos.
(ver Figura 07-14)

7.3.8 - Retardo de Desbloqueo
En la opción “Retardo de Desbloqueo”, podrá configurar la distancia necesaria para ajustar con precisión el 
momento en que se produce la activación de los surcos o secciones al salir de una cabecera o zona ya sembrada.

Para determinar este valor, realice la siguiente prueba:
1.       Salga perpendicularmente de la cabecera, a la velocidad de trabajo habitual, sin adelanto configurado.
2.      Mida la distancia en milímetros entre la cabecera y el punto en que se produce
         la activación de al menos 5 surcos.
3.      Calcule el promedio de esas distancias y utilícelo como valor a ingresar.
4.      Si la activación se produce antes de salir de la cabecera, el valor a ingresar deberá ser negativo.

Asegúrese de realizar todas las mediciones a la misma velocidad de avance para garantizar precisión.
(ver Figura 07-15)

Una vez finalizada la configuración del sistema de corte por secciones, presione “Comenzar” para avanzar a la Pantalla de 
Trabajo.
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FIGURA 08-01

En este menú se describen las diferentes solapas que componen el área de trabajo de la plataforma TS-ORO.
La información visualizada puede variar según la configuración de la sembradora y las preferencias definidas por 
el operario. (ver Figura 08-01)

8 - PANTALLA DE TRABAJO
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Pestaña Superior
La pestaña superior de la pantalla de trabajo presenta una serie de indicadores de estado y accesos rápidos, 
fundamentales para el monitoreo del sistema en tiempo real.
1a – Menú
      Acceso al menú principal del sistema. (Ver página 82)

1b – Estado de señal de GPS
      Muestra la calidad de la señal satelital.
      Puede indicar nivel bajo, medio o alto, y alertar en caso de pérdida de señal.
1c – Estado del bus de comunicación CAN 1
      Indica si la comunicación con dispositivos conectados al CAN 1 (motores hidráulicos, eléctricos grupales y nodos) está 
      activa y estable.
1d – Estado del bus de comunicación CAN 2
      Indica si la comunicación con dispositivos conectados al CAN 2 (motores eléctricos individuales por surco) está
      activa y estable.
1e – Estado de la comunicación con el módulo de siembra
      Muestra el estado de conexión con el módulo de control de siembra.
1f – Estado de la comunicación con el módulo de fertilizante principal
      Indica si hay comunicación activa con el módulo correspondiente al fertilizante principal.
1g – Estado de la comunicación con el módulo de fertilizante secundario
      Informa si está activa la comunicación con el módulo de fertilizante secundario, en caso de estar presente.
1h – Estado de la comunicación con el módulo de giro de ejes
      Muestra el estado de conexión con el módulo que monitorea el giro de los ejes de transmisión.
1i – Hora
      Indica la hora actual, sincronizada con el sistema del controlador.

Área Principal – Cuadros de Información Operativa
Estos cuadros brindan información clave del proceso de siembra y fertilización.
La disposición y contenido pueden variar según la configuración de la sembradora y el sistema activo (grano grueso, 
grano fino, fertilizantes, corte por sección, etc.).

2 – Cuadro de Velocidad (km/h)
Indica la velocidad actual de avance del tractor.
Presionando sobre este cuadro, se mostrará también la productividad instantánea, expresada en hectáreas por hora 
(Ha/h).
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3 – Cuadro de Índice de Calidad de Siembra
Este indicador refleja el porcentaje de precisión en la singularidad de semillas.
Se calcula en base a la desviación promedio de cada surco respecto a la dosis objetivo, excluyendo valores atípicos.
Cuanto más cercano al 100%, mayor es la uniformidad y calidad del trabajo de siembra.

4 – Cuadro de Semillas por Metro
Muestra la densidad de siembra en grano grueso.
Presionando sobre este cuadro, se puede alternar entre:
>      Semillas por metro (s/m)
>      Espaciamiento entre semillas (cm)
>      Población en miles de plantas por hectárea (Kp/Ha)
El valor seleccionado quedará fijo en pantalla hasta que se modifique manualmente.
En siembra de grano fino, este cuadro indica el índice de flujo de semilla, un valor que representa la regularidad del 
caudal detectado por los sensores.

5 – Cuadro de Fertilizante Principal
Muestra el flujo aplicado del fertilizante principal, valor que representa la regularidad del caudal de fertilizante 
detectado por los sensores.

6 – Cuadro de Área de Trabajo
Visualiza en tiempo real el mapeo del área sembrada durante el trabajo.
Además, permite:
>      Visualizar el mapeo del fertilizante principal y secundario, si se dispone de sensores correspondientes
>      En sembradoras con corte por surco o sección, se muestran las cabeceras marcadas mediante la herramienta de 
simulación
>      En sembradoras con dosis variable, se muestra el mapa de prescripción de cada producto.

En la parte inferior del área de trabajo se encuentran las siguientes pestañas de visualización, que permiten alternar el 
contenido mostrado:
>      6a – Semillas
         Al pulsar sobre esta pestaña, se visualizará en el área de trabajo la superficie sembrada.
         Al presionar sobre una zona del mapa, se desplegará un cuadro de registro de siembra (7), que mostrará en 
         diferentes colores las dosis aplicadas en cada sector.
>      6b – Fertilizante Principal
         Muestra la superficie fertilizada con fertilizante principal.
         Pulsando sobre un área del mapa, se accede al registro de dosis aplicadas, representadas en colores según la 
         intensidad o cantidad aplicada.



77

>      6c – Fertilizante Secundario
         Permite visualizar la superficie fertilizada con fertilizante secundario.
         Al igual que las opciones anteriores, pulsando sobre el área trabajada se despliega el cuadro de dosis aplicadas
         por sector.
>      6d – Cabeceras
         Muestra únicamente las cabeceras trazadas previamente en el sistema, permitiendo una visualización clara de los 
         límites y zonas de corte.

7 – Cuadro de Estado de Surcos
Este cuadro alterna su comportamiento según el estado operativo de la sembradora y permite visualizar, en tiempo real, 
el estado individual de cada surco y sus sensores de semilla y fertilizante.

Cuando la sembradora está detenida, el sistema muestra el estado de limpieza de los sensores de semilla (y de fertilizante si 
están disponibles):
>      Cada surco se representa mediante una barra vertical, cuya altura y color indican la condición del sensor.
>      Verde al 75%: condición óptima.
>      Rojo al 25%: condición crítica de suciedad.
>      Al presionar sobre la barra superior, se podrá alternar entre sensores de semilla y fertilizante.

Durante la siembra, el cuadro representa el flujo de semillas detectado por cada sensor:
>      Verde al 50%: densidad de siembra correcta.
         >      La barra subirá o bajará según la dispersión de semillas, pero se mantendrá verde siempre que esté dentro del 
                  rango de sensibilidad configurado.
>      Rojo con altura variable: indica una falla en la densidad de siembra por ejemplo:
         >      Rojo al 80%: exceso de semillas.
         >      Rojo al 20%: faltante de semillas.
>      Rojo al 100%: indica que el surco no está sembrando o hay una desconexión del sensor.

Ante cualquier anomalía, el sistema desplegará una ventana emergente detallando el tipo de falla detectada.
(ver Figura 08-02)

FIGURA 08-02
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8 – Cuadro de Surco
Muestra las semillas por metro correspondientes al surco seleccionado.
Al pulsar sobre este cuadro, se visualizará el porcentaje de dispersión respecto a la media de ese surco:
>      Valores positivos (+) indican semillas dobles.
>      Valores negativos (–) indican faltantes de semillas.
Se puede cambiar el surco visualizado presionando sobre la barra de dosificación del surco deseado en el Cuadro 7.

9 – Cuadro de Fertilizante Secundario
Muestra el flujo aplicado del fertilizante secundario, valor que representa la regularidad del caudal de fertilizante 
detectado por los sensores.

10 – Cuadro de Lote
Muestra las hectáreas trabajadas del lote actual.
Al pulsar sobre este cuadro, se visualizará el tiempo total trabajado (horas).

11 – Cuadro de Turbinas
Indica las RPM de la turbina seleccionada.
Al pulsar sobre este cuadro, podrá alternar entre las turbinas disponibles, si hubiera más de una conectada.

12 – Cuadro de Ejes y Tolvas
Muestra el estado de los ejes de mando de la sembradora y los sensores de nivel de tolva, si están instalados.

13 – Cuadro de Corte por Sección
Visualiza el estado actual de las secciones de siembra disponibles:
>      Verde: sección activada (sembrando)
>      Amarillo: sección cortada
>      Gris: problema de comunicación con el módulo de corte por sección
Si el sistema está en modo manual, desde este botón se pueden activar o desactivar manualmente las secciones.

14 – Cuadro de Dosificación
Muestra la dosificación configurada y su fuente de datos, que puede ser:
>      Mapa
>      Memoria 1
>      Memoria 2
>      Memoria 3
>      Memoria 4
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Al pulsar sobre este cuadro, podrá cambiar la fuente de datos activas.
Funcionalidades adicionales según estado de la sembradora:
>      Con la sembradora desclavada:
         Se visualizará la opción “Cargar Placa”, que permite llenar las placas de semilla antes de comenzar la 
         siembra, evitando dejar un tramo sin sembrar. (ver Figura 08-03)

FIGURA 08-03

FIGURA 08-04

>      Con la sembradora clavada:
         La opción cambiará a “Forzar Arranque”, que simula una velocidad inicial (configurada en “Ajustes de trabajos”) para 
         permitir que los motores arranquen, aunque aún no se detecte movimiento.
         Esta velocidad se mantendrá por el tiempo configurado previamente o hasta superar la velocidad configurada.
         (ver Figura 08-04)

15 – Cuadro de Diagnostico Motores Hidráulicos y Eléctricos
Se visualizarán las RPM de cada motor del sistema, incluyendo:
>      Semillas (SS)
>      Fertilizante Principal (FP)
>      Fertilizante Secundario (FS)

En este cuadro se muestran:
>      En gris, las RPM solicitadas por el sistema
>      En los cuadros a la derecha, las RPM reales de cada motor
         >      El color del cuadro indica el estado del motor:
                  >      Verde: funcionamiento correcto (RPM dentro del rango)
                  >      Rojo: falla detectada (RPM fuera del rango esperado)
En sembradoras que dispongan de motores eléctricos individuales por surco (EDR), se visualizarán las RPM del 
surco seleccionado (Cuadro 6), lo cual permite orientar el diagnóstico en caso de un desvío de densidad, asociando el 
comportamiento del motor con la irregularidad detectada.

16 – Cuadro de Caudal Hidráulico
Se muestran los litros por minuto (L/min) que demanda el sistema hidráulico en tiempo real.
Pulsando sobre esta opción, se visualizará también el valor teórico requerido según la configuración y cantidad de motores 
instalados.
Este cuadro no está disponible en sembradoras 100% eléctricas
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15 – Cuadro de Diagnostico Motores Hidráulicos y Eléctricos
Se visualizarán las RPM de cada motor del sistema, incluyendo:
>      Semillas (SS)
>      Fertilizante Principal (FP)
>      Fertilizante Secundario (FS)

En este cuadro se muestran:
>      En gris, las RPM solicitadas por el sistema
>      En los cuadros a la derecha, las RPM reales de cada motor
         >      El color del cuadro indica el estado del motor:
                  >      Verde: funcionamiento correcto (RPM dentro del rango)
                  >      Rojo: falla detectada (RPM fuera del rango esperado)
En sembradoras que dispongan de motores eléctricos individuales por surco (EDR), se visualizarán las RPM del 
surco seleccionado (Cuadro 6), lo cual permite orientar el diagnóstico en caso de un desvío de densidad, asociando el 
comportamiento del motor con la irregularidad detectada.

16 – Cuadro de Caudal Hidráulico
Se muestran los litros por minuto (L/min) que demanda el sistema hidráulico en tiempo real.
Pulsando sobre esta opción, se visualizará también el valor teórico requerido según la configuración y cantidad de motores 
instalados.
Este cuadro no está disponible en sembradoras 100% eléctricas
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MENÚ GENERAL
9.
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Este menú permite acceder a funciones clave del sistema de forma rápida y directa. Algunas opciones pueden estar 
inhabilitadas durante el trabajo de siembra para preservar la seguridad y la integridad de los datos. Desplazando hacia 
la izquierda o derecha encontrara los demás botones. (ver Figura 09-01 y Figura 09-02)

9 - MENÚ GENERAL 

FIGURA 09-01 FIGURA 09-02

9.1 – VOLVER
Esta opción permite regresar a la pantalla de trabajo principal, desde cualquier menú o función auxiliar.

9.2 – MANDOS AUXILIARES
Al seleccionar esta opción, se desplegará la pantalla de mandos auxiliares, desde donde el usuario podrá activar o 
desactivar cada uno de los mandos disponibles según la configuración del sistema.

9.3 – TRABAJOS
Esta opción dirige a la pantalla de inicio de trabajos, donde se puede:
>      Seleccionar un trabajo existente
>      Crear un nuevo trabajo
Esta opción no estará disponible si la sembradora se encuentra trabajando.

9.4 – SALIR
Al seleccionar esta opción, se mostrará una ventana de confirmación para decidir si desea cerrar la aplicación o 
continuar dentro de ella.
Esta opción no estará disponible si la sembradora se encuentra trabajando. (ver Figura 09-03)
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9.1 – VOLVER
Esta opción permite regresar a la pantalla de trabajo principal, desde cualquier menú o función auxiliar.

9.2 – MANDOS AUXILIARES
Al seleccionar esta opción, se desplegará la pantalla de mandos auxiliares, desde donde el usuario podrá activar o 
desactivar cada uno de los mandos disponibles según la configuración del sistema.

9.3 – TRABAJOS
Esta opción dirige a la pantalla de inicio de trabajos, donde se puede:
>      Seleccionar un trabajo existente
>      Crear un nuevo trabajo
Esta opción no estará disponible si la sembradora se encuentra trabajando.

FIGURA 09-03

9.4 – SALIR
Al seleccionar esta opción, se mostrará una ventana de confirmación para decidir si desea cerrar la aplicación o 
continuar dentro de ella.
Esta opción no estará disponible si la sembradora se encuentra trabajando. (ver Figura 09-03)

9.5 – ALERTAS
Esta opción permite ingresar al menú de alarmas para consultar y editar los valores previamente configurados. (Ver 

página 43)

9.6 – AJUSTES DEL TRABAJO
Desde esta opción podrá acceder al menú de ajustes, donde es posible modificar los parámetros configurados 
durante la preparación del trabajo. (Ver página 61)

9.7 – MONITOR
Seleccionando esta opción, se despliega un menú de configuración general del monitor, permitiendo personalizar 
idioma, colores, brillo, sonido, orientación de pantalla y registro de eventos.

9.7.1 – Selección de Idioma
Seleccione su idioma de preferencia para la interfaz del sistema.

9.7.2 – Esquema de Colores
Permite seleccionar un esquema de colores personalizado para la aplicación. (ver Figura 09-04)

FIGURA 09-04
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9.7.3 – Usar Brillo Personalizado
Active esta opción si desea regular el brillo de manera manual.
El sistema permite definir dos niveles:
>      Brillo Diurno: ajustable para condiciones de luz diurna
>      Brillo Nocturno: ajustable para uso durante la noche

9.7.4 – Sonido al Conmutar una Sección
Si selecciona “Sí”, se emitirá un sonido de confirmación cada vez que se active o desactive una sección de siembra.
Si selecciona “No”, el sistema operará en modo silencioso para esta función.

9.7.5 – Sonido por Cambio de Dosis
Si selecciona “Sí”, se emitirá un sonido de alerta cada vez que se detecte un cambio en la dosificación de algún producto.
Si selecciona “No”, esta función permanecerá silenciosa.

9.7.6 – Orientación de la Pantalla
Si selecciona “Sí”, la pantalla quedará fija en orientación vertical.
Si selecciona “No”, se activará el modo de orientación automática, permitiendo usar la tablet también en posición 
horizontal.

9.7.7 – Registro de Eventos
Esta opción habilita el envío automático del registro de eventos de la aplicación al proveedor, útil para el análisis 
técnico de fallas o diagnósticos remotos.

9.8 -  HERRAMIENTAS
En esta sección encontrará utilidades y asistentes de ayuda que facilitan el trabajo con registros de siembra, mapas 
de dosificación, así como también con el sistema de dosificación y el sistema de corte de secciones.

9.8.1 Mapas
La opción “Mapas” le permitirá visualizar y/o compartir los registros de siembra y los mapas de dosificación 
almacenados en el sistema.

Siembra
Esta opción le permite acceder al registro de siembra del trabajo actual o de trabajos finalizados.
Al ingresar, seleccione la opción “Registro” para elegir un trabajo realizado y visualizarlo.
Se mostrará la siguiente información:
>      Tipo de grano y configuración de la sembradora
>      Fecha y hora de inicio
>      Fecha y hora de finalización
>      Superficie sembrada
Al presionar “Aceptar”, el sistema abrirá el trabajo seleccionado para su visualización y le permitirá compartirlo.
Los archivos generados tendrán el nombre del trabajo con la extensión “.gbd”.

Dosificación
En esta opción podrá visualizar el mapa de dosificación actual o abrir prescripciones previamente cargadas en el 
sistema.
Al ingresar en “Prescripciones”, podrá seleccionar un mapa de dosificación y visualizarlo en pantalla. (ver Figura 09-05)
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Al seleccionar “Aceptar”, se abrirá el mapa de dosificación correspondiente a la prescripción seleccionada.
Desde esa misma ventana, podrá compartir el archivo con extensión “.srm”, seleccionando la opción “Compartir”.

9.8.2 - Sistema de Dosificación de Semilla y Fertilizante
Esta opción contiene utilidades específicas como la autocalibración, la configuración de motores y la determinación 
de constantes del sistema de dosificación de la sembradora.
Además, permite visualizar los parámetros de trabajo asociados a motores eléctricos.
El contenido y las herramientas disponibles en este submenú se adaptan automáticamente según la configuración de la 
sembradora.
Si la máquina no dispone de motores eléctricos individuales por surco, el sistema presenta una estructura unificada.
En cambio, si la sembradora posee motores individuales por surco, la funcionalidad de dosificación se divide en dos secciones 
diferenciadas:
>      Dosificación de Semillas
>      Dosificación de Fertilizante

9.7.3 – Usar Brillo Personalizado
Active esta opción si desea regular el brillo de manera manual.
El sistema permite definir dos niveles:
>      Brillo Diurno: ajustable para condiciones de luz diurna
>      Brillo Nocturno: ajustable para uso durante la noche

9.7.4 – Sonido al Conmutar una Sección
Si selecciona “Sí”, se emitirá un sonido de confirmación cada vez que se active o desactive una sección de siembra.
Si selecciona “No”, el sistema operará en modo silencioso para esta función.

9.7.5 – Sonido por Cambio de Dosis
Si selecciona “Sí”, se emitirá un sonido de alerta cada vez que se detecte un cambio en la dosificación de algún producto.
Si selecciona “No”, esta función permanecerá silenciosa.

9.7.6 – Orientación de la Pantalla
Si selecciona “Sí”, la pantalla quedará fija en orientación vertical.
Si selecciona “No”, se activará el modo de orientación automática, permitiendo usar la tablet también en posición 
horizontal.

9.7.7 – Registro de Eventos
Esta opción habilita el envío automático del registro de eventos de la aplicación al proveedor, útil para el análisis 
técnico de fallas o diagnósticos remotos.

9.8 -  HERRAMIENTAS
En esta sección encontrará utilidades y asistentes de ayuda que facilitan el trabajo con registros de siembra, mapas 
de dosificación, así como también con el sistema de dosificación y el sistema de corte de secciones.

9.8.1 Mapas
La opción “Mapas” le permitirá visualizar y/o compartir los registros de siembra y los mapas de dosificación 
almacenados en el sistema.

Siembra
Esta opción le permite acceder al registro de siembra del trabajo actual o de trabajos finalizados.
Al ingresar, seleccione la opción “Registro” para elegir un trabajo realizado y visualizarlo.
Se mostrará la siguiente información:
>      Tipo de grano y configuración de la sembradora
>      Fecha y hora de inicio
>      Fecha y hora de finalización
>      Superficie sembrada
Al presionar “Aceptar”, el sistema abrirá el trabajo seleccionado para su visualización y le permitirá compartirlo.
Los archivos generados tendrán el nombre del trabajo con la extensión “.gbd”.

Dosificación
En esta opción podrá visualizar el mapa de dosificación actual o abrir prescripciones previamente cargadas en el 
sistema.
Al ingresar en “Prescripciones”, podrá seleccionar un mapa de dosificación y visualizarlo en pantalla. (ver Figura 09-05)

FIGURA 09-05
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9.8.2 – Sistema de Dosificación
(para sembradoras sin motores eléctricos individuales por surco)

9.8.2.1 Autocalibración de Motores Hidráulicos
(No disponible en sembradoras con motores grupales eléctricos)
Para garantizar el correcto funcionamiento de los motores hidráulicos, es necesario que estén calibrados.
Para ello, el sistema incluye una herramienta de autocalibración, que debe ejecutarse en los siguientes casos:
>      Durante la puesta en marcha de la sembradora
>      Al realizar modificaciones en el sistema de transmisión o hidráulico
Este procedimiento debe realizarse con la sembradora detenida y con el caudal hidráulico regulado a un valor mínimo de:
>      32 l/min para sembradoras con hasta 3 motores
>      64 l/min para sembradoras con 4 o más motores

Pasos para realizar la calibración:
1.      Seleccionar el motor que desea calibrar.
2.     En el motor seleccionado aparecerá el mensaje “CALIBRANDO”.
3.     Al finalizar, el mensaje será reemplazado por el indicador del producto asignado.
4.     Presione “LISTO” para finalizar la calibración.
5.     Si aparece el mensaje “ERROR en CALIBRACIÓN”, repita el procedimiento. (ver Figura 09-06)

9.8.2.2 - Asignación de Número de Motor y Producto
Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico o hidráulico y asociarlo al 
producto que dosificará.
Este proceso define qué función cumplirá cada motor en la sembradora.

Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el número de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
2.     Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
3.     Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.
4.     Verificar que el número de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignación de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.2.3 - Constante del Sistema
Para que el sistema realice una dosificación precisa, es necesario determinar la constante de producto asociada
a cada motor.
Al ingresar a esta opción se iniciará un asistente de calibración, el cual lo guiará paso a paso.

Pasos para calibrar la constante:
1.      Seleccionar el producto a calibrar pulsando sobre el motor correspondiente.
2.     Colocar bolsas recolectoras en la salida de al menos 5 surcos asociados al motor seleccionado (en Air Drill usar todos 
los surcos, ya que la muestra es total).
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad media de trabajo.
5.     Ingresar la densidad objetivo del producto (en kg/ha).
6.     Indicar la cantidad de surcos muestreados.
7.     Confirmar el peso de muestra anterior (prellenado) o dejar el valor por defecto si es la primera vez.
8.     Presionar “Iniciar” para que el sistema haga girar los motores y realice la dosificación simulada.
Si esta opción no se habilita, el valor de RPM solicitado no puede alcanzarse. En ese caso, ajuste los valores de entrada.
9.     Ingresar el peso real recolectado.
         >      Si la diferencia es significativa, el sistema sugerirá repetir la prueba.
         >      Si el resultado es aceptable, presione “Listo” para finalizar.

9.8.2.4 - Verificación de la Constante del Sistema
Este asistente permite verificar la calibración del sistema de dosificación para cada producto, simulando condiciones 
reales de trabajo.
Pasos para verificar:
1.      Presionar “Siguiente”.
2.     Seleccionar el producto a verificar.
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad de siembra.
5.     Ingresar la densidad de siembra.

FIGURA 09-06

6.     Indicar los surcos muestreados.
7.     Presionar “Iniciar”.
El sistema activará el motor correspondiente hasta simular una siembra sobre 1.000 m² (0,1 ha).
Una vez completado, compare el peso estimado con el peso real de la muestra.
Si hay una gran diferencia, vuelva al asistente de calibración para ajustar la constante.

9.8.2.5 - Caudal Hidráulico
Este asistente lo ayudará a ajustar el caudal hidráulico del sistema para asegurar un funcionamiento eficiente y evitar 
fallas o sobrecalentamiento.
Es fundamental que el caudal entregado por el tractor coincida con lo requerido por la sembradora.
Un caudal insuficiente puede causar fallos en la dosificación, y un caudal excesivo puede producir calentamiento 
innecesario del fluido, deterioro del sistema y mayor consumo de combustible.
Antes de ejecutar este asistente, asegúrese de haber realizado:
>      La Autocalibración de los Motores Hidráulicos
>      El Asistente de Determinación de Constantes del Sistema de Dosificación
IMPORTANTE: este asistente debe ejecutarse con la sembradora levantada, sin semilla ni fertilizante, ya que los 
motores girarán a máximas RPM.
Pasos para configurar:
1.      Presionar “Siguiente” para comenzar.
2.     Ingresar la velocidad máxima deseada de trabajo.
3.     Ingresar la densidad máxima de semillas a sembrar.
4.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante principal.
5.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante secundario. (ver Figura 09-07)
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9.8.2 – Sistema de Dosificación
(para sembradoras sin motores eléctricos individuales por surco)

9.8.2.1 Autocalibración de Motores Hidráulicos
(No disponible en sembradoras con motores grupales eléctricos)
Para garantizar el correcto funcionamiento de los motores hidráulicos, es necesario que estén calibrados.
Para ello, el sistema incluye una herramienta de autocalibración, que debe ejecutarse en los siguientes casos:
>      Durante la puesta en marcha de la sembradora
>      Al realizar modificaciones en el sistema de transmisión o hidráulico
Este procedimiento debe realizarse con la sembradora detenida y con el caudal hidráulico regulado a un valor mínimo de:
>      32 l/min para sembradoras con hasta 3 motores
>      64 l/min para sembradoras con 4 o más motores

Pasos para realizar la calibración:
1.      Seleccionar el motor que desea calibrar.
2.     En el motor seleccionado aparecerá el mensaje “CALIBRANDO”.
3.     Al finalizar, el mensaje será reemplazado por el indicador del producto asignado.
4.     Presione “LISTO” para finalizar la calibración.
5.     Si aparece el mensaje “ERROR en CALIBRACIÓN”, repita el procedimiento. (ver Figura 09-06)

9.8.2.2 - Asignación de Número de Motor y Producto
Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico o hidráulico y asociarlo al 
producto que dosificará.
Este proceso define qué función cumplirá cada motor en la sembradora.

Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el número de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
2.     Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
3.     Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.
4.     Verificar que el número de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignación de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.2.3 - Constante del Sistema
Para que el sistema realice una dosificación precisa, es necesario determinar la constante de producto asociada
a cada motor.
Al ingresar a esta opción se iniciará un asistente de calibración, el cual lo guiará paso a paso.

Pasos para calibrar la constante:
1.      Seleccionar el producto a calibrar pulsando sobre el motor correspondiente.
2.     Colocar bolsas recolectoras en la salida de al menos 5 surcos asociados al motor seleccionado (en Air Drill usar todos 
los surcos, ya que la muestra es total).
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad media de trabajo.
5.     Ingresar la densidad objetivo del producto (en kg/ha).
6.     Indicar la cantidad de surcos muestreados.
7.     Confirmar el peso de muestra anterior (prellenado) o dejar el valor por defecto si es la primera vez.
8.     Presionar “Iniciar” para que el sistema haga girar los motores y realice la dosificación simulada.
Si esta opción no se habilita, el valor de RPM solicitado no puede alcanzarse. En ese caso, ajuste los valores de entrada.
9.     Ingresar el peso real recolectado.
         >      Si la diferencia es significativa, el sistema sugerirá repetir la prueba.
         >      Si el resultado es aceptable, presione “Listo” para finalizar.

9.8.2.4 - Verificación de la Constante del Sistema
Este asistente permite verificar la calibración del sistema de dosificación para cada producto, simulando condiciones 
reales de trabajo.
Pasos para verificar:
1.      Presionar “Siguiente”.
2.     Seleccionar el producto a verificar.
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad de siembra.
5.     Ingresar la densidad de siembra.

6.     Indicar los surcos muestreados.
7.     Presionar “Iniciar”.
El sistema activará el motor correspondiente hasta simular una siembra sobre 1.000 m² (0,1 ha).
Una vez completado, compare el peso estimado con el peso real de la muestra.
Si hay una gran diferencia, vuelva al asistente de calibración para ajustar la constante.

9.8.2.5 - Caudal Hidráulico
Este asistente lo ayudará a ajustar el caudal hidráulico del sistema para asegurar un funcionamiento eficiente y evitar 
fallas o sobrecalentamiento.
Es fundamental que el caudal entregado por el tractor coincida con lo requerido por la sembradora.
Un caudal insuficiente puede causar fallos en la dosificación, y un caudal excesivo puede producir calentamiento 
innecesario del fluido, deterioro del sistema y mayor consumo de combustible.
Antes de ejecutar este asistente, asegúrese de haber realizado:
>      La Autocalibración de los Motores Hidráulicos
>      El Asistente de Determinación de Constantes del Sistema de Dosificación
IMPORTANTE: este asistente debe ejecutarse con la sembradora levantada, sin semilla ni fertilizante, ya que los 
motores girarán a máximas RPM.
Pasos para configurar:
1.      Presionar “Siguiente” para comenzar.
2.     Ingresar la velocidad máxima deseada de trabajo.
3.     Ingresar la densidad máxima de semillas a sembrar.
4.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante principal.
5.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante secundario. (ver Figura 09-07)
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9.8.2 – Sistema de Dosificación
(para sembradoras sin motores eléctricos individuales por surco)

9.8.2.1 Autocalibración de Motores Hidráulicos
(No disponible en sembradoras con motores grupales eléctricos)
Para garantizar el correcto funcionamiento de los motores hidráulicos, es necesario que estén calibrados.
Para ello, el sistema incluye una herramienta de autocalibración, que debe ejecutarse en los siguientes casos:
>      Durante la puesta en marcha de la sembradora
>      Al realizar modificaciones en el sistema de transmisión o hidráulico
Este procedimiento debe realizarse con la sembradora detenida y con el caudal hidráulico regulado a un valor mínimo de:
>      32 l/min para sembradoras con hasta 3 motores
>      64 l/min para sembradoras con 4 o más motores

Pasos para realizar la calibración:
1.      Seleccionar el motor que desea calibrar.
2.     En el motor seleccionado aparecerá el mensaje “CALIBRANDO”.
3.     Al finalizar, el mensaje será reemplazado por el indicador del producto asignado.
4.     Presione “LISTO” para finalizar la calibración.
5.     Si aparece el mensaje “ERROR en CALIBRACIÓN”, repita el procedimiento. (ver Figura 09-06)

9.8.2.2 - Asignación de Número de Motor y Producto
Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico o hidráulico y asociarlo al 
producto que dosificará.
Este proceso define qué función cumplirá cada motor en la sembradora.

Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el número de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
2.     Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
3.     Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.
4.     Verificar que el número de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignación de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.2.3 - Constante del Sistema
Para que el sistema realice una dosificación precisa, es necesario determinar la constante de producto asociada
a cada motor.
Al ingresar a esta opción se iniciará un asistente de calibración, el cual lo guiará paso a paso.

Pasos para calibrar la constante:
1.      Seleccionar el producto a calibrar pulsando sobre el motor correspondiente.
2.     Colocar bolsas recolectoras en la salida de al menos 5 surcos asociados al motor seleccionado (en Air Drill usar todos 
los surcos, ya que la muestra es total).
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad media de trabajo.
5.     Ingresar la densidad objetivo del producto (en kg/ha).
6.     Indicar la cantidad de surcos muestreados.
7.     Confirmar el peso de muestra anterior (prellenado) o dejar el valor por defecto si es la primera vez.
8.     Presionar “Iniciar” para que el sistema haga girar los motores y realice la dosificación simulada.
Si esta opción no se habilita, el valor de RPM solicitado no puede alcanzarse. En ese caso, ajuste los valores de entrada.
9.     Ingresar el peso real recolectado.
         >      Si la diferencia es significativa, el sistema sugerirá repetir la prueba.
         >      Si el resultado es aceptable, presione “Listo” para finalizar.

9.8.2.4 - Verificación de la Constante del Sistema
Este asistente permite verificar la calibración del sistema de dosificación para cada producto, simulando condiciones 
reales de trabajo.
Pasos para verificar:
1.      Presionar “Siguiente”.
2.     Seleccionar el producto a verificar.
3.     Presionar “Siguiente”.
4.     Ingresar la velocidad de siembra.
5.     Ingresar la densidad de siembra.

FIGURA 09-07

6.     Indicar los surcos muestreados.
7.     Presionar “Iniciar”.
El sistema activará el motor correspondiente hasta simular una siembra sobre 1.000 m² (0,1 ha).
Una vez completado, compare el peso estimado con el peso real de la muestra.
Si hay una gran diferencia, vuelva al asistente de calibración para ajustar la constante.

9.8.2.5 - Caudal Hidráulico
Este asistente lo ayudará a ajustar el caudal hidráulico del sistema para asegurar un funcionamiento eficiente y evitar 
fallas o sobrecalentamiento.
Es fundamental que el caudal entregado por el tractor coincida con lo requerido por la sembradora.
Un caudal insuficiente puede causar fallos en la dosificación, y un caudal excesivo puede producir calentamiento 
innecesario del fluido, deterioro del sistema y mayor consumo de combustible.
Antes de ejecutar este asistente, asegúrese de haber realizado:
>      La Autocalibración de los Motores Hidráulicos
>      El Asistente de Determinación de Constantes del Sistema de Dosificación
IMPORTANTE: este asistente debe ejecutarse con la sembradora levantada, sin semilla ni fertilizante, ya que los 
motores girarán a máximas RPM.
Pasos para configurar:
1.      Presionar “Siguiente” para comenzar.
2.     Ingresar la velocidad máxima deseada de trabajo.
3.     Ingresar la densidad máxima de semillas a sembrar.
4.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante principal.
5.     Ingresar la densidad máxima de fertilizante secundario. (ver Figura 09-07)
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FIGURA 09-08

Pasos finales del asistente:
>      Pulsar “Siguiente” para continuar.
>      Ajustar el caudal de aceite entregado por el tractor hasta que el valor real medido por el sistema se aproxime al
          valor teórico requerido. (Ver Figura 09-08)

9.8.2 – Sistema de Dosificación de Semillas
(Para sembradoras con motores eléctricos individuales por surco – EDR)

9.8.2.1 Parámetros de Motores de Distribución
Esta herramienta permite visualizar en tiempo real los parámetros operativos de los motores eléctricos de 
distribución de semillas.
Los parámetros disponibles son:
>      CM – Carga de motores: muestra la carga mecánica porcentual en cada motor eléctrico.
>      RP – Velocidad de placa de distribuidores: muestra la velocidad de rotación de la placa dosificadora asociada a 
         cada motor.
Además, al seleccionar la opción Max/Min, se visualizarán los valores máximos y mínimos alcanzados para cada 
parámetro desde el inicio del trabajo.
El sistema también identifica automáticamente el valor más bajo y el más alto de cada conjunto, facilitando el diagnóstico 
de desvíos o comportamientos anómalos. (ver figura 09-09)

FIGURA 09-09
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9.8.2.2 Asignación de Número de Motor
Este asistente permite asignar un número único a cada motor eléctrico, respetando el orden físico de los cuerpos 
de siembra.
El motor N.º 1 debe ubicarse en el primer surco del lado izquierdo, mirando la sembradora desde atrás hacia adelante 
(vista de trabajo).
Por defecto, los motores nuevos estarán asignados al número 64, reservado para componentes no configurados.
Recomendación para primeras configuraciones:
Conecte un solo motor a la vez y siga los pasos a continuación:
1.      Pulse sobre el motor a reconfigurar en pantalla.
2.     En el diálogo emergente, seleccione el nuevo número de surco que desea asignarle.
3.     Luego, conecte el siguiente motor y repita el procedimiento.
Solo se podrán asignar números de surco que correspondan a la sembradora configurada, además del número 64, 
utilizado como valor temporal para motores aún no definidos.

9.8.3 – Sistema de Dosificación de Fertilizantes
(Para sembradoras con motores eléctricos individuales por surco – EDR)
Cuando la sembradora disponga de motores eléctricos individuales por surco destinados a la aplicación de semilla, se 
habilitará este submenú de fertilizante principal y/o secundario.
Si los motores de fertilizante grupales son hidráulicos, desde aquí se podrá acceder a todos los asistentes y utilidades ya 
descriptos en el punto 9.8.2 – Sistema de Dosificación, aplicados en este caso a los productos fertilizantes.
(Ver punto 9.8.2, página 86)

Pero en el caso que la sembradora cuente con motores eléctricos de fertilizante, difiere en algunos puntos con respecto a la 
sección 8.b. En este caso se dividirá en:

9.8.3.1 – Parámetros de Motores Grupales de Distribución.
Esta herramienta permite visualizar en tiempo real los parámetros operativos de los motores eléctricos de 
distribución de semillas.
Los parámetros disponibles son:
>      CM – Carga de motores: muestra la carga mecánica porcentual en cada motor eléctrico.
>      RP – Velocidad del eje del Motor: muestra la velocidad de rotación del eje del motor eléctrico.
Además, entre paréntesis (), se visualizarán los valores máximos y mínimos alcanzados para cada parámetro desde el 
inicio del trabajo.

9.8.3.2 – Asignacion del identificador y Parámetros.
Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico, asociarlo al producto que 
dosificará y definir en que sección trabajará cada motor.
Este proceso define qué función cumplirá cada motor en la sembradora.

Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el número de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
2.     Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
3.     Seleccionar la sección correspondiente (ejemplo: Sección 1)
4.     Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.
5.     Verificar que el número de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignación de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.4 – Sistema de Cortes por Secciones
En esta sección encontrará utilidades específicas para el manejo del sistema de corte por secciones o por surco, 
incluyendo:
>      Definición de cabeceras
>      Identificación y asignación de nodos de control
>      Determinación y/o verificación del desplazamiento de la antena del receptor satelital
Este módulo estará disponible en sembradoras equipadas con:
>      Corte por secciones
>      Corte por surco mediante embrague ECR
>      Transmisión eléctrica por surco EDR

9.8.4.1 Asignación de Números de Nodos
Esta opción permite asignar un número identificador a cada controlador de corte por sección.
IMPORTANTE: En sembradoras con motores eléctricos individuales por surco (EDR), esta opción no estará disponible, ya 
que el control de corte se gestiona directamente por surco. (Ver Figura 09-10)
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9.8.2.2 Asignación de Número de Motor
Este asistente permite asignar un número único a cada motor eléctrico, respetando el orden físico de los cuerpos 
de siembra.
El motor N.º 1 debe ubicarse en el primer surco del lado izquierdo, mirando la sembradora desde atrás hacia adelante 
(vista de trabajo).
Por defecto, los motores nuevos estarán asignados al número 64, reservado para componentes no configurados.
Recomendación para primeras configuraciones:
Conecte un solo motor a la vez y siga los pasos a continuación:
1.      Pulse sobre el motor a reconfigurar en pantalla.
2.     En el diálogo emergente, seleccione el nuevo número de surco que desea asignarle.
3.     Luego, conecte el siguiente motor y repita el procedimiento.
Solo se podrán asignar números de surco que correspondan a la sembradora configurada, además del número 64, 
utilizado como valor temporal para motores aún no definidos.

9.8.3 – Sistema de Dosificación de Fertilizantes
(Para sembradoras con motores eléctricos individuales por surco – EDR)
Cuando la sembradora disponga de motores eléctricos individuales por surco destinados a la aplicación de semilla, se 
habilitará este submenú de fertilizante principal y/o secundario.
Si los motores de fertilizante grupales son hidráulicos, desde aquí se podrá acceder a todos los asistentes y utilidades ya 
descriptos en el punto 9.8.2 – Sistema de Dosificación, aplicados en este caso a los productos fertilizantes.
(Ver punto 9.8.2, página 86)

Pero en el caso que la sembradora cuente con motores eléctricos de fertilizante, difiere en algunos puntos con respecto a la 
sección 8.b. En este caso se dividirá en:

9.8.3.1 – Parámetros de Motores Grupales de Distribución.
Esta herramienta permite visualizar en tiempo real los parámetros operativos de los motores eléctricos de 
distribución de semillas.
Los parámetros disponibles son:
>      CM – Carga de motores: muestra la carga mecánica porcentual en cada motor eléctrico.
>      RP – Velocidad del eje del Motor: muestra la velocidad de rotación del eje del motor eléctrico.
Además, entre paréntesis (), se visualizarán los valores máximos y mínimos alcanzados para cada parámetro desde el 
inicio del trabajo.

9.8.3.2 – Asignacion del identificador y Parámetros.
Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico, asociarlo al producto que 
dosificará y definir en que sección trabajará cada motor.
Este proceso define qué función cumplirá cada motor en la sembradora.

Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el número de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
2.     Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
3.     Seleccionar la sección correspondiente (ejemplo: Sección 1)
4.     Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.
5.     Verificar que el número de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignación de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.4 – Sistema de Cortes por Secciones
En esta sección encontrará utilidades específicas para el manejo del sistema de corte por secciones o por surco, 
incluyendo:
>      Definición de cabeceras
>      Identificación y asignación de nodos de control
>      Determinación y/o verificación del desplazamiento de la antena del receptor satelital
Este módulo estará disponible en sembradoras equipadas con:
>      Corte por secciones
>      Corte por surco mediante embrague ECR
>      Transmisión eléctrica por surco EDR

9.8.4.1 Asignación de Números de Nodos
Esta opción permite asignar un número identificador a cada controlador de corte por sección.
IMPORTANTE: En sembradoras con motores eléctricos individuales por surco (EDR), esta opción no estará disponible, ya 
que el control de corte se gestiona directamente por surco. (Ver Figura 09-10)

FIGURA 09-10
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Pasos para la asignación:
1.      Seleccionar el nuevo número de nodo a asignar, en función de las secciones que controla.
2.     Pulsar sobre el nodo a reconfigurar.
3.     Presionar “Listo” para finalizar.
Asegúrese de que el número de nodo seleccionado no esté ya asignado a otro controlador dentro del sistema.

9.8.4.2 OFFSET del GPS
Esta opción permite determinar de forma precisa el desplazamiento de la antena del GPS respecto al centro del 
tractor.
Esta calibración es fundamental para lograr una correcta activación del sistema de corte por secciones o por surco.
(Ver Figura 09-11)

FIGURA 09-11

Pasos para realizar la calibración del o�set:
1.      Levante el tren de siembra.
2.     Avance en línea recta unos metros, de forma tal que el tractor y la sembradora queden bien alineados.
         El asistente le indicará el momento exacto para detenerse.
3.     Coloque una bandera a cada lado del tren de siembra, a la altura de los tubos de bajada de semilla.
4.     Presione “Iniciar”.
5.     Avance unos metros más y realice un giro en U, regresando en sentido contrario hasta colocar nuevamente la línea de 
         bajada de semillas alineada con los banderines.
6.     Presione “LISTO” para continuar.

Resultados del asistente:
>      El sistema indicará la distancia de desplazamiento longitudinal (adelante o atrás) entre la antena
         y los tubos de bajada.
>      También mostrará la diferencia de desplazamiento lateral, es decir, si la antena está descentrada respecto
         al eje del tractor.

Opciones disponibles tras la medición:
>      Editar: para modificar manualmente la posición relativa de la antena.
>      Repetir: para realizar la calibración nuevamente.
>      Salir: para finalizar el asistente.
(Ver Figura 09-12)
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9.8.4.3 Definición de Cabeceras
Esta herramienta permite trazar las cabeceras que serán sembradas al finalizar el trabajo. Estas zonas se tendrán en 
cuenta para el control del sistema de corte por secciones o por surco. (Ver Figuras 09-13 y Figura 09-14)

Pasos para definir una cabecera:
1.      Levante el tren de siembra.
2.     Detenga la marcha del tractor en el punto inicial de la cabecera.
3.     Presione “Iniciar” para comenzar a recorrer la cabecera.
4.     Avance de forma continua a lo largo de la cabecera.
5.     Cuando la trompa del tractor llegue al final del recorrido deseado, presione “Finalizar”.
6.     Ingrese la extensión de la cabecera hacia la izquierda de la línea recorrida.
7.      Ingrese la extensión de la cabecera hacia la derecha de la línea recorrida.

Pasos para realizar la calibración del o�set:
1.      Levante el tren de siembra.
2.     Avance en línea recta unos metros, de forma tal que el tractor y la sembradora queden bien alineados.
         El asistente le indicará el momento exacto para detenerse.
3.     Coloque una bandera a cada lado del tren de siembra, a la altura de los tubos de bajada de semilla.
4.     Presione “Iniciar”.
5.     Avance unos metros más y realice un giro en U, regresando en sentido contrario hasta colocar nuevamente la línea de 
         bajada de semillas alineada con los banderines.
6.     Presione “LISTO” para continuar.

Resultados del asistente:
>      El sistema indicará la distancia de desplazamiento longitudinal (adelante o atrás) entre la antena
         y los tubos de bajada.
>      También mostrará la diferencia de desplazamiento lateral, es decir, si la antena está descentrada respecto
         al eje del tractor.

Opciones disponibles tras la medición:
>      Editar: para modificar manualmente la posición relativa de la antena.
>      Repetir: para realizar la calibración nuevamente.
>      Salir: para finalizar el asistente.
(Ver Figura 09-12)

FIGURA 09-12

Una vez completado el ingreso de datos:
>      Presione “Nueva” para definir otra cabecera.
>      Presione “Listo” para guardar y finalizar el asistente.



94

9.8.4.3 Definición de Cabeceras
Esta herramienta permite trazar las cabeceras que serán sembradas al finalizar el trabajo. Estas zonas se tendrán en 
cuenta para el control del sistema de corte por secciones o por surco. (Ver Figuras 09-13 y Figura 09-14)

Pasos para definir una cabecera:
1.      Levante el tren de siembra.
2.     Detenga la marcha del tractor en el punto inicial de la cabecera.
3.     Presione “Iniciar” para comenzar a recorrer la cabecera.
4.     Avance de forma continua a lo largo de la cabecera.
5.     Cuando la trompa del tractor llegue al final del recorrido deseado, presione “Finalizar”.
6.     Ingrese la extensión de la cabecera hacia la izquierda de la línea recorrida.
7.      Ingrese la extensión de la cabecera hacia la derecha de la línea recorrida.

FIGURA 09-13

FIGURA 09-14

9.8.5 Mandos Auxiliares – Asignación de Nodo
Esta opción permite asignar un número de nodo a cada controlador de mandos auxiliares, como luces, válvulas o 
accesorios eléctricos e hidráulicos.
Pasos para asignar nodos:
1.      Seleccionar el nuevo número de nodo a asignar, según los mandos conectados al controlador.
2.     Pulsar sobre el nodo a reconfigurar.
3.     Presionar “Listo” para regresar al menú principal.
Asegúrese de que el número asignado no esté duplicado en otro controlador dentro del sistema

Una vez completado el ingreso de datos:
>      Presione “Nueva” para definir otra cabecera.
>      Presione “Listo” para guardar y finalizar el asistente.


