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BIENVENIDO A TIM ARGENTINA

En TIM Argentina contamos con una amplia trayectoria en el desarrollo de soluciones
tecnoldgicas para el agro.

Innovamos permanentemente para brindarle herramientas confiables y de alto rendimiento, pensadas
para acompaiiar el trabajo diario del productor.

Nuestro compromiso es estar presentes en cada etapa, con productos robustos y soporte técnico
permanente.



{FELICITACIONES!

Usted ha adquirido una unidad TS-ORO, un modelo exclusivo de TIM Argentina.

Este sistema ha sido disefiado para llevar la eficiencia y el control de su siembra al mas alto nivel.

Para aprovechar todas sus prestaciones, le recomendamos leer atentamente este manual de instrucciones.
Gracias por confiar en nosotros.

IMPORTANTE

Lea atentamente este manual antes de utilizar el producto.
El uso correcto del sistema garantiza su seguridad, eficiencia y durabilidad.
Las imagenes incluidas en este manual son (inicamente a modo ilustrativo

Version TS-0R0 2.8.1
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TS-ORO - LA EVOLUCION EN LA AGRICULTURA DE PRECISION
LLEVA AL MAXIMO EL RENDIMIENTO DE TU SIEMBRA.

TS-ORO0 es una computadora de siembra de ultima generacion, desarrollada para interactuar con precision los
pardmetros e una sembradora moderna.

Gracias a su arquitectura basada en una plataforma Android y un controlador electrénico propio
de alta tecnologia, permite:

> Controlar transmision eléctrica surco por surco
> Operar motores eléctricos grupales para grano fino y fertilizantes
> Aplicar dosificacion variable automatica de semillas y fertilizantes, asistida por GPS y mapas de prescripcion

Disefiada para brindar una experiencia de trabajo simple, intuitiva y robusta, TS-ORO esta pensada para responder a las
necesidades reales del productor, con foco en el aprovechamiento de insumos y recursos.

FUNCIONES DESTACADAS DE TS-ORO

Transmision eléctrica surco por surco (EDR)

Transmision eléctrica grupal para grano fino y fertilizantes

Corte automatico por surco o por secciones, adaptado al equipamiento del implemento

Corte por motor hidraulico, segin condiciones del terreno o posicion en cabeceras
Dosificacion variable automatica, por ambiente definido en mapa de prescripcion

Medicion de densidad surco por surco, expresada en semillas por mefro

indice de calidad de siembra, promedio general y por surco, basado en el andlisis de distribucion
Medicion de caudal hidraulico en tiempo real, con visualizacin instantanea del consumo de los motores
Funcion caudalimetro, para ajustar el caudal entregado a los motores

Funcion de arranque rapido para motores eléctricos e hidraulicos.

Funcion de carga de placa, para asegurar un inicio de siembra eficiente

Comando de funciones auxiliares (luces, balizas, electroventiladores, movimientos hidraulicos), con activacion
automatica o semiautomética

vV VvV ¥V V V V V V V V Vv YV

Asistente para la creacion de cabeceras simuladas, de uso intuitivo y preciso
Sistema de alarmas por voz configurable, que mejora la atencion sin desviar la vista
Interfaz grafica amigable, con iconos y navegacion pensada para el trabajo en campo
Transmision de datos (mapas de siembra o prescripciones) via USB o Bluetooth
Compatibilidad con los principales pilotos automaticos del mercado

vV VvV V V V

TS-ORO0 transforma la siembra en un proceso de alta precision, control y productividad, con tecnologia
desarrollada en Argentina para el productor mundial.
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1- PANTALLA DE INICIO

Para iniciar por primera vez:
1. Encienda la TS-ORO. A continuacion, se visualizara la pantalla de inicio (ver Figura 01-01)

TS-OROMAX
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FIGURA OI-01

2. Ingrese ala aplicacion TS-ORO.

3. Vincule la TS-ORO via Bluetooth con el Médulo Controlador de TS-ORO, que se visualizara como:
“TS-ORO SEED-____” (verFigura 01-02).
Al detectarlo autométicamente, aparecera una ventana emergente con una solicitud de vinculacion y un cédigo.
Seleccione “Vincular” para confirmar la conexion (ver Figura 01-03).

Conectiais oo TH-0601 eeet-CEE

FIGURA 0I-02 FIGURA 01-03




Si el dispositivo no se detecta automaticamente, ingrese en “Seleccionar dispositivo” y realice la conexion manualmente
con “TS-ORO SEED-___".
Asegtrese de que el controlador esté correctamente alimentado con 12 voltios.

Si aiin no ha conectado el cable de comunicacion a la sembradora, se mostrara el siguiente mensaje (ver Figura 01-04).

Debe conectar el "Madulo de Monitoreo de Semillas” al "Mddula de Comunicacidn” para
poder continuar

FIGURA 0I-04
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2 - INICIALIZACION DE TRABAJOS

Una vez vinculada la TS-ORO con el controlador y conectado el cable de comunicacion a la sembradora, se visualizara
la siguiente pantalla (ver Figura 02-01).

FIGURA 02-01
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Desde esta pantalla podra visualizar la informacion del trabajo, crear un nuevo trabajo o continuar con uno ya
existente.

DETALLES DE LA INFORMACION MOSTRADA:

=)

Trabajo: Nombre del trabajo.

Inicio: Fecha y hora de inicio.

Fin: Fecha y hora de finalizacion.

Superficie sembrada: Hectéreas sembradas durante el trabajo.

Tiempo de trahajo: Horas registradas.

Lote: Nombre del lote asociado.

Sembradora: Modelo ufilizado en este trabajo.

Tractor: Unidad utilizada durante la siembra.

Registro de Siembra: Nombre del registro generado (coincide con el nombre del trabajo).

. Mapa de Prescripcion: Nombre del archivo utilizado para la dosificacion variable, en caso de que se haya

cargado uno.
Ala derecha, se previsualiza el mapa de siembra correspondiente al trahajo.

OPCIONES DISPONIBLES:

!
2

3.

Nuevo: Cree un nuevo trabajo. El sistema solicitara que ingrese un nombre identificatorio.

Seleccionar: Contintie con un trabajo existente o clone uno anterior. Esta opcion permite reutilizar todos los
pardmetros, asignar un nuevo nombre e iniciar desde cero. También podra editar las configuraciones previas.

Siguiente: Avance a la configuracion del LOTE.
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3 - CONFIGURACION DEL LOTE

Esta opcion permite definir el nombre del lote, el establecimiento y el cliente asociado (ver figura 03-01).

NUEVO TRABAJO:Manual

@ LoTE I@ SENBRADL. @ TRACTOR @ ALERTAS @am

Debe seleccionar el Lote a sembrar

FIGURA 03-01

Pasos a seguir:

. Seleccione “Seleccionar” o “Crear Lote”.
Dentro del menii podra elegir entre las siguientes opciones:
> Nuevo: Cree un lote nuevo. Ingrese el nombre del lote, el establecimiento y el cliente.

> Clonar: Copie todas las caracteristicas de un lote existente, editelas y asigne un nuevo nombre.
Nota: Si el lote original incluye cabeceras, éstas no se clonaran.

> Editar: Modifique el establecimiento y el cliente.
El nombre del lote no puede modificarse.

> Seleccionar: Trabaje con un lote ya existente.

2. Aladerecha, se previsualiza el mapa de cabecera correspondiente al trabajo.

3. Presione “Siguiente” para avanzar a la configuracion de la sembradora.
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4 - CONFIGURACION DE LA SEMBRADORA

En esta seccion podra definir el nombre, lamarca y el modelo de la sembradora, asi como fodas sus caracteristicas

dimensionales y mecanicas.
Presione “Seleccionar” o “Crear Sembradora” (ver Figura 04-01).

NUEVO TRABAJO:Manual

Filmol filiee | s |E:mcml [£] mina [F] wnsres

Dnss smaccarar una saremdzs.

FIGURA 04-01

Opciones disponibles en el menu:
> Nuevo: Cree una sembradora nueva. Ingrese el nombre, la marca y el modelo.

> Clonar: Copie todas las caracteristicas de una sembradora existente, editelas y asigne un nuevo nombre.

> Editar: Modifique |a marca y el modelo de una sembradora ya creada.
Tenga en cuenta que el nombre de la sembradora no puede modificarse.
Esta accion solo es posible antes de comenzar el trabajo. Si el trabajo ya suma hectareas, deberé crear un nuevo

trabajo para editar |a sembradora.

> Seleccionar: Utilice una sembradora ya existente, con todas sus caracteristicas previamente definidas.
Si selecciona “Nuevo” o “Editar”, debera configurar los siguientes parametros (ver Figura 04-02)

SELECCION de SEMBRADORA

TS-0R0 22 SURCOS
Q TRV e

GENERAL

Fabricanti

|;

Moca: Gruese
Wodalrad g frabea {nigsal

Pimrers bt = Blsnrls B8

| Puslas scbre o pardmetro o6 W semorador a sodficar

FIGURA 04-02
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4.1 - GENERAL

En esta seccion debera definir la marcay el modelo de la sembradora, y seleccionar el modo de operacion segtin el fipo de
siembra: Grano Grueso, Grano Fino o Pastura (ver Figura 04-03).

4.1.1 - Nombre

Ingrese el nombre identificatorio de la sembradora.

4.1.2 - Marca

Ingrese [amarca correspondiente (ejemplo: TIM).

4.1.3 - Modelo

Ingrese el modelo de la sembradora (ejemplo: EDR 3000).

4.1.4-Modo

Seleccione el modo de operacion segiin el tipo de siembra;

> Grano Grueso:
TS-OR0 dosificara la cantidad de semillas por metro, definidas por el usuario o desde un mapa de prescripcion.
Se monitorea surco por surco para verificar el cumplimiento de la dosis objetivo, expresada en semillas por metro,
poblacion por hectarea, distancia entre semillas e indice de calidad de siembra.
Sila sembradora esta equipada con corte por surco o por seccion, el sistema controlard autométicamente dichos
cortes para evitar superposiciones.

> Grano Fino:
TS-ORO regulara la dosis en kg/ha, segin los parametros definidos por el usuario o mediante un mapa de
prescripcion.
Se monitorea surco por surco para verificar el flujo de semilla en un periodo determinado y detectar dispersion o
interrupciones entre surcos.

> Pastura:
Aligual que en grano fino, la dosis se regula en kg/ha, con posibilidad de prescripcion por mapa.
Se monitorea cada surco individualmente para asegurar un flujo correcto o detectar interrupciones.
En este modo, el andlisis de dispersion entre surcos se encuentra deshabilitado.

Grugsa

Fino

Fastura

Seleccione la modalidad del monitoreo en funcion del tipe de semilla y sensor utilizado

FIGURA 04-03
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4.1.5 - Diametro de la Rueda

Ingrese el diametro de la rueda donde se encuentra instalado el sensor de velocidad.
El sistema requiere conocer con precision la velocidad de avance de la sembradora. Para ello, es fundamental definir
correctamente el diametro de la rueda de medicion. (ver figura 04-04)

Método para calcular el diametro:

. Haga una marca en el suelo justo cuando la rueda comienza a girar.

Mueva la sembradora hasta que la rueda complete 10 vueltas exactas.

Marque nuevamente el punto final y mida la distancia entre amhas marcas (en metros).
Multiplique ese valor por 1.000 para convertirlo a milimetros.

Divida el resultado por 10 (cantidad de vueltas).

Luego divida ese nimero por 3,1416 (valor de 7).

El resultado final sera el diametro de la rueda en milimetros, y deberé ingresarlo en el sistema.

Ejemplo:

Sila distancia recorrida en 10 vueltas fue de 28 metros, se calcula asi:
. 28 metros = 1.000=28.000 mm

2. 28.000mm+10=2.800 mm

3. 2.800 mm+ 3,1416 = 891,26 mm

El valor a ingresar como diametro de rueda serd: 891 mm

Didmetro de la Rueda
- - .

Ingrese el didmetro externa de la rueds equipada con el sensar de velocidad. (entre 175
y 1400 mm)

FIGURA 04-04

4.1.6 - Pulsos por Vuelta

Ingrese el nimero de pulsos por vuelta que genera el sensor de velocidad al completar una vuelta de rueda.
Se considera “pulso” a cada vez que el sensor detecta un diente de la rueda dentada instalada en la sembradora para la
medicion de velocidad. (ver Figura 04-05)

Pulsos por Vuelta
- @

Ingrese |3 cantidad de pulsos que genera el sensor de avance cuando la rueda gira una
vuelta completa

FIGURA 04-05



4.1.7 - Doble Linea

Seleccione si la sembradora posee linea de siembra simple o doble linea.
Esta configuracidn es necesaria para el correcto monitoreo de surcos y célculo de la dosis aplicada.

4.1.8 - Sensor de Trabajo

Seleccione si la sembradora cuenta con un sensor de trahajo.

Este sensor indica si la sembradora esta en posicion de trabajo (clavada) o levantada, permitiendo al sistema
determinar cuéndo debe comenzar o detener el registro de datos de siembra.

Ademas, este sensor define el momento en que los motores eléctricos o hidraulicos deben iniciarse o detenerse
autométicamente durante el funcionamiento.
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4.2 - CUERPOS DE SIEMBRA
4.2.1 - Cuerpos de Siembra

En esta opcion debera ingresar la cantidad total de surcos que posee la sembradora.
Este valor es fundamental para la configuracion del sistema y el monitoreo individual de cada surco. (ver Figura 04-06)

Cuerpos de Siembra
- - -

Ingrese la cantidad de cuerpos de siembra del Implemento (entre 4 4 64)

FIGURA 04-06

4.2.2 - Cuerpos de Siembra Activos

En esta opcion podra seleccionar los cuerpos de siembra que estaran activos durante el trabajo.
Es posible deshabilitar los surcos que no estaran sembrando, para que el sistema deje de monitorearlos y asi evitar la
generacion de alarmas innecesarias. (ver Figura 04-07)

Cuerpos de Siembra Activos

Margue los Cuerpos de Siembra con los que va-a trabajar

FIGURA 04-07

4.2.3 - Distancia entre Cuerpos

En la opcién “Distancia entre Cuerpos”, debera ingresar la separacion en milimetros entre los centros de los
cuerpos de siembra activos adyacentes. (ver Figura 04-08)

Importante: Si se desactivan cuerpos de siembra, recuerde actualizar este valor ingresando la nueva distancia real entre
surcos activos.

Distancia entre Cuerpos
= -

Ingrese 13 distancia entre centros de dos cuerpos de siembra activos adyacentes {entre
175 1 1200 mm)

FIGURA 04-08
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4.2.4 - Fertilizante Principal

En la opcion “Fertilizante Principal”, deberd indicar la cantidad de sensores de fertilizante principal que posee la
sembradora.

4.2.5 - Sensores de Fertilizante Principal

En la opcion “Sensores de Fertilizante Principal”, seleccione cuales son los sensores utilizados para el fertilizante
principal.

4.2.6 - Fertilizante Secundario

En la opcidn “Fertilizante Secundario”, indique la cantidad de sensores de fertilizante secundario con los que
cuenta la sembradora.

4.2.7 - Sensores de Fertilizante Secundario
En la opcion “Sensores de Fertilizante Secundario”, seleccione los sensores utilizados para este tipo de fertilizacion.

4.2.8 - Ejes

En la opcin “Ejes”, debera indicar los ejes de transmision monitoreados en la sembradora.
Esta funcion permite al sistema detectar fallas en los ejes de transmision si alguno deja de girar durante el trabajo
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4.3 - AIR-DRILL

Si su sembradora es del tipo Air-Drill, seleccione esta opcién para habilitar el monitoreo de tolvas y turhinas.

4.3.1 - Tolvas

En la opcion “Tolvas”, indique los sensores de tolvas que se encuentran instalados en la sembradora. (ver Figura 04-09)

ke “

Marque las tolvas equipadas con Detectores de Mivel

FIGURA 04-9

4.3.2 - Turhinas

Enla opcion “Turhinas”, indique los sensores de turhinas disponibles. (ver Figura 04-10)

Turbinas

N ‘

“ e “

Margue las turbinas montadas en el Implemento

FIGURA 04-10

4.3.3 - Sensor de Giro en Eje de Turbina

En la opcién “Sensor de Giro en Eje de Turbina”, deberé ingresar la cantidad de pulsos que genera el sensor por
cada revolucion completa del eje de la turbina.

Por lo general, este valor es 2 pulsos por vuelta, aunque puede variar segtin el modelo de turbina instalada.

(Ver figura 04-11)

Sensor de Giro en Eje de Turbina

M ‘

Ingrese la cantidad de pulsos que genera el sensor de la turbina en cada giro de esta

FIGURA 04-11
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4.4 - DOSIFICACION

4.4.1 - Distribucion de Semillas

Debera indicar si los distribuidores de semilla de grano grueso estan asociados a un motor grupal 0 amotores
individuales por surco.

4.4.2 - Motores de Distribucion Grupal

Seleccione qué tipo de motores grupales estan instalados en la sembradora: eléctricos o hidraulicos.
Una seleccidn incorrecta del tipo de motor puede generar fallas en las calibraciones y durante el trabajo.

4.4.3 - Motores Grupales de Dosificacion

Ingrese la cantidad de motores grupales eléctricos o hidraulicos instalados en la sembradora.
Aqui solo configurar los motores grupales, los motores individuales de semilla se asociaran automaticamente a la cantidad de
surcos de semilla configurados. (ver Figura 04-12)

L 3 4 h s o 8
EEEEEEEN

Marque los Motores Grupales Hidraulicos de Fertilizantes Instalados

Cancelar

FIGURA 04-12

4.4.4 - Alveolos de la Placa

Ingrese el mimero de alveolos de la placa del distribuidor de semillas. (ver Figura 04-13)

Alveolos de la Placa

Ingrese el nimero de alveolos de la placa utilizada en el distribuidor de semillas (entre
15y 240)

Cancelar

FIGURA 04-13
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4.4.5 - K Placa / Motor

Ingrese la cantidad de vueltas de la placa del distribuidor de semillas de grano grueso por cada 1.000 vueltas del motor.
Este valor es provisto por el fabricante de la sembradora y coincide con la relacion de engranaje entre el motor y el

distribuidor. (ver Figura 04-14)
K Placa / Motor

I

Ingrese el niimera de vueltas de la placa del distribuidor de semillas cada 1000 vueltas
del-metor, (Valor propercionado par 2l fabricante)

FIGURA 04-14
4.4.6 - Asignacion de Namero de Motor
Si selecciond motores individuales de semillas, vera este asistente de lo contrario vera solo el punto 4.4.7.
Este asistente permite asignar un niimero tinico a cada motor eléctrico, respefando el orden fisico de los cuerpos
de siembra.
El motor N.° I debe ubicarse en el primer surco del lado izquierdo, mirando [a sembradora desde atras hacia adelante
(vista de trahajo).
Por defecto, los motores nuevos estaran asignados al nimero 64, reservado para componentes no configurados.
Recomendacion para primeras configuraciones:
Conecte un solo motor a la vez y siga los pasos a continuacion:
. Pulse sobre el motor a reconfigurar en pantalla.
2. Eneldialogo emergente, seleccione el nuevo niimero de surco que desea asignarle.
3. Luego, conecte el siguiente motor y repita el procedimiento.

Solo se podran asignar niimeros de surco que correspondan a la sembradora configurada, ademas del nimero 64,
utilizado como valor temporal para motores atn no definidos. (ver figura 04-15y figura 04-16)

Asignacion del Identificador de Motores Eléctricos

M M M
4 & 14
/ M M
20 22 32
MEM MgMmgMEMgME M
37 38 Ul BN EFS EX EXd K]
MEMEMEMEMEMEM M MM
S| §S2g53 5455 546)57 &0 &2 f 63

1 - Pulse sobre el Motor a Reconfigurar.
2 - En el diflogo emergente seleccione el nuevo identificador para el motor.

‘Tenga en cuenta que si va a asignar un nuevo némerc de motor a un controladar,
dicho identificador NO debe estar ua asignado a otro controlador.

Cuando termine de reasignar todos los motores del sistema, pulse "LISTO" para
regresar al menu.

FIGURA 04-15

29
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Muevo ideﬂtiflr:amf para el Motor

FIGURA 04-16

4.4.7 - Asignacion del Nimero de Motor y de Producto

Asigne a cada motor un identificador que indique su funcion en la sembradora.

Esto permite vincular correctamente el motor con el producto que distribuye:

SG: Semilla de Grano Grueso

SF: Semilla de Grano Fino

FP: Fertilizante Principal

FS: Fertilizante Secundario

Si hay més de cuatro motores, deslice el meni para encontrar el identificador deseado.
Pasos a seguir:

> Seleccione el identificador a asignar.

> Seleccione el producto correspondiente.

> Pulse sobre el motor a reconfigurar.

Nota: Un identificador no puede estar asignado a mas de un controlador.

Una vez asignados todos los motores, pulse “LISTO” para regresar al menu. (ver Figura 04-17)

Asignacion del Identificador y Producto

Motaor | Fertilizante Principal
Motor 2 i _
Motar 3 FF;emllzante Secundario
Motor 4

Motor 5

Motor &

Matar 7

vV V V V

| = Seleccione el lentificador a Asignar.

2 - Seleccione el PRODUCTO.

3 - Pulse sobre el Botén del Motor a Reconfigurar,

Tenga en cuenta que ¢ va a asignar un nuevo nimero de motor a un controlador,

dicho identificador NO debe estar ya asignado a otro controlador,
Cuando termine de reasignar todos los motores del sistema, pulse "LISTO" para

regresar al menu,
Motor & 7 | Motor 8
i n

FIGURA 04-17

Motor | | Motor 2 § Motor 3
P o 31

Motor 4 | Mater 5
” P ooy

177 e




4.4.8 - Montaje Hidraulico

Indique la capacidad en centimetros ciibicos (cm®) de cada motor del sistema de dosificacién, pulsando sobre el que
corresponda. (ver Figura 04-18)

Luego, en la parte inferior, diagrame la o las derivaciones hidraulicas.

El sistema debe comprender como estan conectados los motores:

> Una tinica serie de motores, 0

> Dos series hidraulicas paralelas entre si.

Definicién del Circuito Hidrdulico de Motores de Dosificaci...

Indique la capacidad de cada motor del sistema de dosificacién pulsando sobre el
botén correspondiente.

Luego, abajo, pulse el botdn de la "Derivacién” o "Canal Hidréulico" al que se haya
conectado.

Note que solo podré editar los motores Conectados y Detectados.

FIGURA 04-18
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4.5 - CORTE POR SECCIONES

4.5.1 - Secciones de Distribucion

En la opcion “Secciones de Distribucion”, deberd indicar —si corresponde— el nimero de secciones que posee la
sembradora, o hien el total de surcos, si cuenta con corte surco por surco mediante el sistema ECR.

IMPORTANTE: En sembradoras con motores individuales de semilla de grano grueso, el sistema asigna por defecto
la misma cantidad de surcos que posee la sembradora. Y esta opcion solo estara disponible si cuenta con motores eléctricos
grupales de fertilizante, en ese caso deberd indicar cuantas secciones de fertilizante dispone y asignar los surcos de cada
seccion.

En caso de que el equipo no cuente con corte por surcos ni por secciones, debera ingresar el valor 0 (cero) para evitar
la generacion de falsas alarmas. (Ver figura 04-19)

Secciones

Ingrese la cantidad de Secciones de Distribucién de Semillas controladas por el sistema

Cancelar

FIGURA 04-19

4.5.2 - Definir los Surcos por Seccion
Sila sembradora dispone de corte por seccion, deberd asignar manualmente los surcos que seran controlados por
cada una.

INVESTIGAGION+DESARROLLO
| iNNOVACION

\

k!



4.6
MEDIDAS




4.6 - MEDIDAS
4.6.1 Enganche - Ruedas

En la opcion “Enganche - Ruedas”, deberé ingresar la distancia entre el punto de enganche de la sembradora y el eje
de las ruedas niveladoras. (ver Figura 04-20)

Enganche - Ruedas
2 -

Ingrese Ia distancia desde el punto de enganche de la lanza a la linea de ruedas
niveladoras. en milimetros

Cancelar

FIGURA 04-20

4.6.2 Ruedas - Bajada de Semillas

En la opcion “Ruedas - Bajada de Semillas”, deberé ingresar la distancia entre la rueda niveladora y el tubo de
bajada. (Ver figura 04-21)

Ruedas - Bajada de semillas
- -

Ingrese 1a separacion, entre los tubos de bajada U la linea de ruedas niveladoras, en
milimetros

Cancelar

FIGURA 04-21

VOY @

INVESTIGAGION+DESARROLLO
I iNNOVACION

3l



4.1

MANDOS
AUXILIARES




4.7 - MANDOS AUXILIARES

4.7.1 - Mandos Auxiliares

En la opcion “Mandos Auxiliares”, debera ingresar el niimero total de mandos auxiliares disponibles en el
implemento. (ver Figura 04-22)

Mandos Auxiliares

1
2
3
4

5

Ingrese el numero de Mandos Auxiliares Instalados

Cancelar

FIGURA 04-22

4.1.2 - Grupos

En la opcion “Grupos”, debera definir la cantidad de grupos de mandos auxiliares, segin la funcion que cumplen y el
momento de accionamiento de cada uno.

Una vez definidos los grupos, podrd editar el nombre de cada uno para identificarlo segin la funcién que cumpla en el
implemento. (ver Figura 04-23 y Figura 04-24)

Ingrese el numero de Grupos de botones deseados

Cancelar

FIGURA 04-23

Nombre del Grupo

lluminacién

Ingrese un Nombre para identificar este grupo de mandos auxiliares

Cancelar

FIGURA 04-24
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4.1.4 - Mandos
Enla opcion “Mandos”, podra editar los siguientes parametros para cada mando auxiliar:
> Nombre: Ingrese un nombre que represente con claridad la funcion que cumple el mando.
> Uso: Seleccione entre las siguientes opciones, segtin la accion que realiza:
> lluminacion Principal: Se activa automaticamente al anochecer.
> lluminacion Auxiliar: Solo puede ser activada manualmente por el operador,
> Fuerza Hidraulica: Solo se permite activar un mando a la vez.
> No especificada: No se asigna ninguna funcion especifica.

4.1.5 - Grupo

En la opcion “Grupo”, podra seleccionar en qué grupo de visualizacion se mostrara el mando correspondiente.

Una vez finalizada la edicion de la sembradora, presione “Seleccionar”.
A continuacidn, presione “Siguiente” para avanzar a la configuracion del tractor.
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5- CONFIGURACION DEL TRACTOR

En esta seccion se deberan definir el nombre, [a marcay el modelo del tractor, asi como la posicion de instalacion de la
antena GPS, con el fin de obtener coordenadas precisas y sin error de desplazamiento.
Presione “Seleccionar” o “Crear Tractor” para comenzar con la configuracion. (ver Figura 05-01)

NUEVO TRABAJO:Manual

Selaccione el tractor a utilizar.

FIGURA 05-01
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9.1 - GENERAL

Dentro de este menii podra seleccionar entre las siguientes opciones:

> Nuevo: Cree un nuevo tractor e ingrese los siguientes datos:
> Nombre
> Marca
> Modelo
> Clonar: Cree un nuevo fractor copiando todas las caracteristicas de uno existente. Podra editar los datos y
modificar el nombre.

> Editar: Modifique la marca y el modelo de un fractor ya creado.
Tenga en cuenta que el nombre del tractor no puede modificarse una vez iniciado un lote.

> Seleccionar: Utilice un tractor ya existente, con sus parimetros previamente configurados
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5.2 - MEDIDAS

Desplazamiento de la antena GPS

5.2.1 - Eje Longitudinal

Ingrese en milimetros el desplazamiento de la antena GPS respecto al eje longitudinal del tractor.

> Los valores positives indican un desplazamiento hacia la derecha, considerando la posicion del conductor.

> Los valores negativos indican un desplazamiento hacia la izquierda, también considerando la posicion de manejo.

(ver Figura 05-02)
Desplazamiento de la Antena
=

Ingrese el desplazamiento lateral de la antena respecto al eje longitudinal del tractor.
Valores positivos indican un desplazamiento a la derecha

Cancelar

FIGURA 05-02

5.2.2 - Antena - Trompa

En la opcién “Antena - Trompa”, ingrese la distancia en milimetros entre la antena GPS y la parte frontal
(trompa) del tractor. (ver Figura 05-03)

Antena - Trompa
e

Ingrese la separacidn, entre la antena y el Frente del tractor, en milimetros

Cancelar

FIGURA 05-03

5.2.3 - Antena - Eje

En la opcion “Antena - Eje”, deberd ingresar la distancia en milimetros entre la antena y el eje trasero del tractor.

(ver Figura 05-04)

Antena - Eje
- - =

Ingrese la separacidn, entre la antena y el eje trasero del tractor, en milimetros

Cancelar

FIGURA 05-04



5.2.4 - Eje - Enganche

En la opcin “Eje - Enganche”, deberd ingresar la distancia en milimetros entre el eje trasero del tractor y el
punto de enganche con la sembradora. (ver Figura 05-05)

Eje - Enganche

Ingrese la distancia, entre el eje trasero del tractor y el punto de enganche con la
sembradora, en milimetros

Cancelar

FIGURA 05-05

Una vez ingresados todos los parametros del tractor, presione “Seleccionar” para confirmar la configuracidn.
A continuacidn, presione “Siguiente” para avanzar a la configuracion de alarmas.
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6 - CONFIGURACION DE ALARMAS

En esta seccion se configuran todas las alarmas del sistema, permitiendo definir cuales se desean habilitar y cuales
deshabilitar, segtn el fipo de trabajo y equipamiento disponible. (ver Figura 06-01)

NUEVO TRABAJO:Manual

VELOCIDAD

Rango o0& velocidades de Trabajo

SEMILLAS y FERTILIZANTES

MAddulos 4 Sensores de Semiltas y Ferfllizanies

AR-DRILL
Tolvas y Turbinas

SISTEMA de DISTRIBUCION

Componantes dal Sistema de Distibucidn de Semillas y Fertllizanies

GPS y MAPA
GPS y Prescripcin

MANDOS AUXILIARES

Hodos Manitoreados

Seleccione los pardmetros a monitorear.

FIGURA 06-01
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6.1 - VELOCIDAD

Dentro de este menii podré configurar el rango de velocidad de trahajo admitido por el sistema.

6.1.1 - Activacion de Alarma de Velocidad

En la opcion “Velocidad”, podra habilitar el monitoreo de velocidad de trahajo.
Si selecciona “Si”, el sistema emitira una alarma cuando la velocidad se aleje de los pardmetros definidos como minima o
maxima.

6.1.2 - Velocidad Maxima

En la opcion “Velocidad Maxima”, debera indicar la velocidad de siembra maxima admitida antes de que
se active la alarma.
Este valor debe estar entre 3 y 16 km/h. (ver Figura 06-02)

Velocidad Maxima

Ingrese la velocidad de siembra méxima admitida. Por encima de este valor se disparard
la alerta.
Entre 30y 16,0 Km/h

Cancelar

FIGURA 06-02

6.1.3 - Velocidad Minima

En la opcién “Velocidad Minima”, deberd indicar la velocidad minima de siembra admitida antes de que
se active la alarma.
Este valor debe estar entre 3 y 16 km/h. (ver Figura 06-03)

Velocidad Minima

Ingrese la velocidad de siembra minima admitida. Por debajo de este valor se dispard la
alerta.
Entre 30y 160 Km/h

Cancelar

@ |

FIGURA 06-03
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6.2 - SEMILLAS Y FERTILIZANTES

En este menii se configuran las fallas detectadas en sensores de semillas y fertilizantes.

6.2.1 - Densidad

En la opcion “Densidad”: Si Ud. selecciona “SI” se activara una alarma si la densidad media de semilla se aleja del valor
programado. Si Ud. selecciona “NO”, no se activaré esta alarma.
Esta opcion sdlo esta disponible para la opcion de grano grueso.

6.2.2 - Tolerancia

En la opcion “Tolerancia” ingresar la tolerancia admitida antes de activar a alarma.

Por ejemplo, si se configura un 5% de variacion, se activara una alarma si en algtin momento la dosificacidn sale de esta
tolerancia. Lo mismo sucederé con las ofras opciones de Tolerancias.

Esta opcion sdlo esta disponible para la opcion de grano grueso (ver Figura 06-04).

- =

Ingrese la variacidn porcentual admitida en la dosificacion de fa semilla

FIGURA 06-04

6.2.3 - Dispersion
En la opcion “Dispersion”, podré habilitar una alarma que se activara cuando la cantidad de semillas detectadas por
un sensor se aleje significativamente de la media general.

> Siselecciona “Si”, el sistema alertard ante dispersion entre sensores.
> Siselecciona “No”, la alarma por dispersion permaneceré desactivada.

6.2.4 - Sensibilidad
En la opcion “Sensibilidad”, debera seleccionar el nivel de sensibilidad deseado para que el sistema detecte variaciones
entre sensores de siembra. (ver Figura 06-05)

Sensibilidad

e
Media
Alta

Muy Alta
Maxima

Seleccione la sensibilidad en la deteccion de la dispersion en funcidn del tipo de semilia
y distribuidor que esté utillzando

Cancelar

FIGURA 06-05
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6.2.5 - Sensores de Siembras Monitoreados

En la opcion “Sensores de Siembras Monitoreados”, pulse para seleccionar cuales sensores pueden generar una
alarma si se detecta una falla. (ver Figura 06-06)

Sensores de Semillas Monitoreados

3 4 5 & 7 8
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
2

I |3 14 15 16

Ia <8

Solo les sensores tildados serén menitoreades

FIGURA 06-06

6.2.6 - Modulo de Fertilizante Principal

En la opcion “Madulo de Fertilizante Principal”, podra habilitar una alarma que se activara si el sistema pierde
comunicacion con el modulo correspondiente.

> Siselecciona “Si”, el sistema alertard ante fallas de comunicacion.

> Siselecciona “No”, dichas fallas seran ignoradas.

6.2.7 - Dispersion en Sensor de Fertilizante Principal

En la opcion “Dispersion en Sensor de Fertilizante Principal”, podra habilitar una alarma que se activara cuando se
detecte dispersion entre los sensores de fertilizante principal.

> Siselecciona “Si”, se notificara cualquier variacién anormal.

> Siselecciona “No”, la dispersidn seré ignorada.

6.2.8 - Sensores de Fertilizante Principal Monitoreados

En la opcion “Sensores de Fertilizante Principal Monitoreados”, deberé indicar los sensores que desea incluir
en el monitoreo para activar alarmas en caso de fallas. (ver Figura 06-07)

Sensores de Fertilizante Principal Monitoreados

FIGURA 06-07



6.2.9 - Mddulo de Fertilizante Secundario

En la opcion “Madulo de Fertilizante Secundario”, podré habilitar una alarma que se activaré si se pierde la
comunicacion con el modulo de fertilizante secundario.

> Siselecciona “Si”, el sistema notificara la pérdida de conexidn.
> Siselecciona “No”, estas fallas seran ignoradas.

6.2.10 - Dispersion en Sensores de Fertilizante Secundario

En la opcion “Dispersion en Sensores de Fertilizante Secundario”, podré habilitar una alarma que se activara cuando
se detecte dispersion anormal entre sensores.

> Siselecciona “Si”, el sistema alertard ante cualquier variacion significativa.
> Siselecciona “No”, esta condicion no generaré alarma.

6.2.11 - Sensores de Fertilizante Secundario Monitoreados

Enla opcion “Sensores de Fertilizante Secundario Monitoreados” indique cuales sensores desea monitorear para
detectar fallas o variaciones. (ver Figura 06-08)

Sensores de Fertilizante Secundario Monitoreados

2 3 4 5 6 7 8
-N-B-N-N-BN
I |1 |2II 14 15 16

Solo los sensores tildados seran monitoreados

|
|
9

20

Cancelar

FIGURA 06-08
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6.3 - AIR-DRILL

En este menu se configura el monitoreo de tolvas y turbinas en sembradoras del tipo Air-Drill.

6.3.1 - Tolvas Monitoreadas

En la opcion “Tolvas Monitoreadas”, deberd indicar cuales tolvas desea monitorear durante el trabajo.
(ver Figura 06-9)

Tolvas Monitoreadas
aail

FII-IIH:I
Marque las tolvas que desea monitorear

FIGURA 06-9

6.3.2 - Turhinas Monitoreadas

En la opcion “Turhinas Monitoreadas”, debera seleccionar las turbinas que desea monitorear para la activacion de
alarmas en caso de fallas o pérdida de funcionamiento. (ver Figura 06-10)

Turbinas Monitoreadas

=53
(-] ]

i o

Marque las turbinas que desea monitarear

FIGURA 06-10

6.3.3 - Valor Minimo de RPM para Turbina

En la opcion “Valor Minimo de RPM para Turhina I”, deberé ingresar el nimero de revoluciones por minuto (RPM)
minimas admisibles antes de que se active la alarma, (ver Figura 06-11)

Valor Minimo para Turbina 1
- - =

Ingrese el valar de rpm minimo permitido (entre 300 y 4000 rpm)

FIGURA 06-11

al
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6.3.4 - Valor Minimo de RPM para Turbina 2

En la opcion “Valor Minimo de RPM para Turhina 2”, debera ingresar el niimero de revoluciones por minuto
(RPM) minimas admisibles antes de que se active a alarma correspondiente. (ver Figura 06-12)

Valor Minimo para Turbina 2
—

Ingrese el valar de rpm minimo permitido (entre 300 y 4000 rpm)

FIGURA 06-12
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6.4 - DISTRIBUCION

En este ment se configuran las alarmas relacionadas con el monitoreo de ejes de transmision, motores
hidraulicos y nodos de corte de seccion.

6.4.1 - Modulo de Ejes

En la opcién “Madulo de Ejes”, podra habilitar una alarma que se activaré si se pierde la comunicacion con el madulo
de ejes de transmision.

> Siselecciona “Si”, el sistema alertara ante fallas de conexion.
> Siselecciona “No”, no se realizara monitoreo de este modulo.

6.4.2 - Ejes Monitoreados
En la opcion “Ejes Monitoreados”, deberé seleccionar los ejes de transmision que desea monitorear. (ver Figura 06-13)

Ejes Monitoreados

] 2
T1111

lr‘l.I.rE‘[ t :

Marque los ejes de Transmisidn que desea monitorear

Cancelar

FIGURA 06-13

6.4.3 - Motores de Dosificacion Monitoreados

En la opcion “Motores de Dosificacion Monitoreados”, deberd indicar los motores hidraulicos que desea
monitorear durante el frabajo. (ver Figura 06-14)

Motores de Dosificacion Grupales
cEEREEEE

lr‘l.I.rE‘[ t :

Marque los Motores Grupales de Dosificacién que desea Monitorear

Cancelar

FIGURA 06-14



6.4.4 - Nodos de Corte de Seccion Monitoreados

En la opcion “Nodos de Corte de Seccion Monitoreados”, debera indicar los nodos del sistema de corte por
secciones gue desea incluir en el monitoreo. (ver Figura 06-15)

Nodos de Corte de Seccién Monitoreados

T
BEE

Marque los Nodos del Sistema de Carte de Secciones que desea Monitorear

FIGURA 06-15
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6.5-GPSYMAPA

En este meni se configuran las alarmas vinculadas al monitoreo del receptor GPS, la seiial satelital, y el uso de
mapas de prescripcion durante [a siembra.

6.5.1 - Modulo GPS

En la opcion “Madulo GPS”, podra habilitar una alarma que se activara en caso de falla del receptor satelital.
> Siselecciona “Si”, el sistema notificara cualquier pérdida del médulo.

> Siselecciona “No”, no se monitorearé la presencia del GPS.

6.5.2 - Seiial Satelital

En la opcidn “Seiial Satelital”, podrd activar una alarma que advertird si se pierde la seiial de los satélites.
> Siselecciona “Si”, el sistema notificara la pérdida de sefial.

> Siselecciona “No”, no se monitorearé el nivel de sefial.

6.5.3 - Mapa de Dosificacion

En la opcion “Mapa de Dosificacion”, podré activar una alarma que indicara si no se ha cargado un mapa de
prescripcion al iniciar la siembra.

> Seleccione “Si” si el trahajo requiere mapa de prescripcidn.
> Seleccione “No” si no se utilizara mapa.

6.5.4 - Fuera de Area

En la opci6n “Fuera de Area”, podré activar una alarma que se disparara cuando la sembradora salga fuera del drea
delimitada por el mapa de dosificacion.

> Siselecciona “Si”, el sistema alertard al salir del area del mapa.
> Siselecciona “No”, serd posible sembrar fuera del drea sin generar alarma.

o
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6.6 - MANDOS AUXILIARES

En este menii se configuran las alarmas asociadas al monitoreo de los nodos de mandos auxiliares.

> Indique cuales nodos de mandos auxiliares desea monitorear para que el sistema genere alarmas en caso de fallas
de comunicacion o funcionamiento. (ver Figura 06-16)

Nodos de Mandos Auxiliares Monitoreados
B

Marque los Nodos de Mandos Auxiliares que desea Monitorear

FIGURA 06-16

Una vez configuradas las alarmas deseadas, presione “Siguiente” para avanzar a la seccion de Ajustes.
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7-AJUSTES

En esta seccion se configuran los ajustes generales del sistema TS-OR0, adaptandolos a la configuracion de la
sembradoray a las preferencias del usuario para opfimizar el funcionamiento del equipo. (ver Figura 07-01)

NUEVO TRABAJO:Manual

RAD. @ TRACTOR MMﬁ @ AJUSTES

GEMERAL
Sensor e Trabajo, Fuente de Velocidad y Seleccion del Receptor Satelital

DOSIFICACION
Seleccidn de Mapa, Valores prefilados de dosificacian, Constantes de Calbracidn de Productos y
Parametros pars el Forzado de Amannque de Motores

CORTE de SECCIONES

Seleccion de Modo Manuat o Automético y Setea de Pardmetros

Seleccione los pardmetros de trabajo segun el tipo de labor y el en la

FIGURA 07-01
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7.1 - GENERAL

En este menii se configuran pardmetros hasicos de funcionamiento, tales como el sensor de trahajo, la fuente de
velocidad y la seleccion del receptor satelital.

1.1.1 - Sensor de Trabajo

En la opcion “Sensor de Trahajo”, deberd indicar si se utiliza un sensor que le informe al sistema cuando la sembradora
esta en posicion de trabajo (clavada) o elevada.
Este dafo es esencial para determinar cuando comenzar o detener el registro de siembra.

1.1.2 - Fuente de Velocidad

Enla opcion “Fuente de Velocidad”, seleccione la fuente que se ufilizara para medir la velocidad de avance de la
sembradora. Las opciones son:

> RUEDA: Utiliza un sensor de eje.
Si se emplea esta opcion en sembradoras con motores eléctricos o hidraulicos, el sensor debera generar al menos
30 pulsos por vuelta para garantizar una lectura confiable.

> GPS: Utiliza la sefial de posicionamiento satelital.
Para sembradoras con motores hidraulicos, es obligatorio utilizar un GPS externo de 10 Hz para asegurar precision
en la lectura.

> FIJA: Define una velocidad constante manualmente.
Se utiliza para pruebas con la sembradora detenida, También puede emplearse como respaldo para el monitoreo
de dispersion entre surcos si fallan las otras fuentes. (ver Figura 07-02)

Fuente de Velocidad

RUEDA
GPS

FIJA

Seleccione la fuente de velocidad mas precisa soportada por su equipo

Cancelar

FIGURA 07-02
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1.1.3 - Velocidad Fija

En la opcion “Velocidad Fija”, deberd ingresar la velocidad deseada para simular el avance, tinicamente en caso de
haber seleccionado la opcion “Fuente de Velocidad: Fija”.

IMPORTANTE: Esta opcion no se recomienda en sembradoras con transmision hidraulica, ya que puede afectar el
comportamiento del sistema.

Esta funcion se utiliza cominmente a 6 km/h, para simular un recorrido de 100 metros lineales con la sembradora
detenida, activando el sensor de trabajo durante 60 segundos. (ver Figura 07-03)

Velocidad FIJA

Ingrese un valor entre 40 y 16,0 Km/h

Cancelar

FIGURA 07-03

7.1.4 - Receptor Satelital

En la opcion “Receptor Satelital”, debera seleccionar la fuente de seiial GPS que utilizard el sistema. Las opciones
disponibles son:

> GPS interno del controlador
> GPS externo

IMPORTANTE: Si se selecciona el GPS interno del controlador, no serd posible utilizar las funciones de corte por
Surco o seccion. (ver Figura 07-04)

Receptor Satelital

GPS Interno del Controlador

GPS Externo

Ingrese el receptor satelital disponible

Cancelar

FIGURA 07-04
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7.2 - DOSIFICACION

En este menti podra configurar los pardmetros generales de dosificacion, como la seleccion de mapas y memorias, la
constante de calibracion de productos y los parametros de forzado de arranque de motores.

1.2.1 - Fuente de Datos

En la opcion “Fuente de Datos”, debera seleccionar la fuente que se utilizara para la dosificacion de cada
producto, segtin las opciones disponibles. (ver Figura 07-05)

Fuente de Datos

Mapa
Memoria |
Memaria 2

Memaoria 3

Seleccione De donde deberan tomarse los datos para la dosificacion de cada producto

FIGURA 07-05

1.2.2 - Mapa de Dosificacion

En la opcion “Mapa de Dosificacion”, si ha seleccionado “Mapa” como fuente de datos, debera ingresar aqui para
seleccionar una prescripcion de dosificacion previamente cargada al sistema.

1.2.3 - Memorias

En la opcion “Memorias”, debera ingresar la dosis a aplicar en cada producto segin la memoria seleccionada.
En “Semillas™:

> Para Grano Grueso (GG): ingrese la dosis en semillas por metro (s/m).

> Para Grano Fino (GF): ingrese la dosis en kg/ha.

(ver Figura 07-06)

—

Ingrese la désis de trabajo en semillas por metro
El valor debe estar comprendido entre 0,0 y 50,0 s/m

Cancelar

FIGURA 07-06



En “Fertilizante Principal”:
> Ingrese la dosis en kilogramos por hectarea (kg/ha).
(ver Figura 07-07)

Fertilizante Principal

Ingrese la désis de trabajo en Kilogramos de fertilizante par hectarea.
El valor debe estar comprendido entre 0 4 800 Ko/Ha

Cancelar

FIGURA 07-07

En “Fertilizante Secundario”:
> Ingrese la dosis en kilogramos por hectarea (kg/ha).
(ver Figura 07-08)

Fertilizante Secundario
—

Ingrese la désis de trabajo en Kilogramos de fertilizante par hectarea.
El valor debe estar comprendido entre 0 4 800 Ko/Ha

Cancelar

FIGURA 07-08

1.2.4 - Calibracion de Producto

En la opcion “Calibracion de Productos”: se muestran los valores de constantes de productos que se obfuvieron luego de
realizar la calibracion de producto, con el Asistente de calibracion de producto.

Si aun no realizo ninguna calibracidn el valor por defecto sera de 500 gramos

Estos son: Grano Fino, Fertilizante Principal y/o Fertilizante Secundario.

> Enlaopcion “Constante de Distribucion de Semilla™ Se indicaran los gramos de semillas que entrega el dosificador
en 50 vueltas de motor eléctrico o hidraulico.
Este valor se obtiene del “Asistente de Calibracion del Producto”.

> Enlaopcién “Constante de Distribucion de Fertilizante Principal”: Se indicaran los gramos de fertilizante
que entrega el dosificador en 30 vueltas de motor eléctrico o hidréulico.
Este valor se obtiene del “Asistente de Calibracion del Producto”.

> Enlaopcion “Constante de Distribucion de Fertilizante Secundario”; Se indicaran los gramos de fertilizante
que entrega el dosificador en 30 vueltas de motor eléctrico o hidréulico.
Este valor se obtiene del “Asistente de Calibracion del Producto”.

b7
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1.2.5 - Arranque Forzado de Motores

Esta herramienta permite forzar el arranque de los motores eléctricos o hidraulicos cuando se necesite iniciar la
siembra con la sembradora detenida pero ya clavada.

Esto garantiza que los motores comiencen a girar desde el primer instante, evitando demoras hasta que la fuente de
velocidad se iguale con el movimiento real del tractor.

Para lograr un funcionamiento correcto, debera configurar los siguientes parametros fundamentales:

> Velocidad Simulada:
Ingrese la velocidad que el tractor alcanza a los 2 segundos de iniciar su marcha.
Cada controlador de motor asumira que estd sembrando a esta velocidad inicial. (ver Figura 07-09)

Velocidad Simulada

Introduzcea la velocidad que alcanza el tractor 2 segundos después de iniciar la marcha
con la sembradora en posicion de siembra

Cancelar

FIGURA 07-09

> Tiempo Maximo:
Ingrese el tiempo estimado (en segundos) que el tractor tarda en alcanzar su velocidad real de trahajo.
Superado este tiempo, la velocidad simulada sera aufomaticamente reemplazada por la velocidad real medida.
Lo mismo ocurrira si el tractor alcanza o supera la velocidad simulada antes del tiempo establecido. (ver Figura 07-10)

Tiempo Méximo
—

Ingrese el tiempo maximo que tardara el tractor en alcanzar la velocidad simulada de
arrangue

Cancelar

FIGURA 07-10

INVESTIGAGION+DESARROLLO
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7.3 - CORTE DE SECCIONES

En este ment se configura el funcionamiento del sistema de corte por surco o por seccion, permitiendo elegir entre
modo manual o automatico.

También se establecen los pardmetros de puesta a punto para lograr un bloqueo y deshloqueo preciso, adaptado a la
necesidad del usuario o del cultivo.

1.3.1 - Modulo de Control

En la opcion “Madulo de Control”, seleccione “Si” si desea utilizar el sistema de corte por surco o por seccion.
Seleccione “No” si no se utilizara esta funcionalidad.

1.3.2 - Modo Automatico

En la opcion “Modo Automatico”, indique si el sistema debe actuar de forma automatica.

> Siselecciona “Si”, el sistema desactivara autométicamente los surcos o secciones al detectar que araviesan
un drea ya sembrada o una cabecera.

> Siselecciona “No”, el control manual de los surcos o secciones quedard a cargo del operador.

1.3.3 - Secciones Acopladas

En la opcion “Secciones Acopladas”, y siempre que haya seleccionado “No” en el modo automatico, debera ingresar el
niimero de surcos o secciones gue desea acoplar o desacoplar manualmente. (ver Figura 07-11)

Secciones de Semillas Acopladas

Marque las secciones de semillas que desea acoplar

Cancelar

FIGURA O7-11

1.3.4 - Siembra de Cabeceras

En la opcion “Siembra de Cabeceras”, podra definir el comportamiento del sistema al ingresar en areas previamente

marcadas como cabeceras:

> Siselecciona “Si”, el sistema permitira sembrar en las zonas definidas como cabeceras, asi como en cualquier
area aiin no sembrada.

> Siselecciona “No”, las secciones se desactivaran automaticamente al ingresar en dichas zonas.

IMPORTANTE: en sembradoras con motores individuales y grupales eléctricos, las siguientes opciones (7.3.5 - 7.3.6 - 7.3.7
- 7.3.8) se dividiran en dos Semillas y Fertilizante, esto es para regular de manera independiente el corte de secciones de
cada producto.



1.3.5 - Adelanto

En la opcion “Adelanto”, podra seleccionar entre tres distancias de anticipacion para que el sistema se adelante a la
conmutacion del corte, activando o desactivando los surcos o secciones con la anticipacion adecuada, segtin la
preferencia del usuario o tipo de cultivo. (ver Figura 07-12)

Adelanto

Cero Surco
Medio Surco

Un Surco

Seleccione la distancia de conmutacién antes de entrar un una zona ya sembrada

Cancelar
FIGURA 07-12

1.3.6 - Solapamiento

En el caso que la sembradora cuente con motores eléctricos individuales y eléctricos en fertilizante, esta opcion se dividira en
Semillas y Fertilizante. Donde podré configurar o regular retardos independientes de cada producto.

En la opcion “Solapamiento”, debera indicar el porcentaje de superposicion requerido para que una seccion se
desactive al ingresar de forma oblicua a una zona ya sembrada o0 a una cabecera.

Este valor permite asegurar un corte preciso cuando el ingreso no es perpendicular a la linea de siembra.
En el caso de Fertilizante se toma por defecto siempre 100%. (ver Figura 07-13)

Solapamiento

100 %

Seleccione el porcentaje de superposicidn de una seccion de semillas antes de cortar

Cancelar

FIGURA 07-13

1.3.7 - Retardo de Bloqueo

En la opcion “Retardo de Bloqueo”, podra configurar la distancia necesaria para ajustar con precision el momento
en que se produce el corte de los surcos o secciones al ingresar a una cabecera o zona ya sembrada.

1l



Para determinar este valor, realice la siguiente prueba:

. Cruce perpendicularmente la cabecera a la velocidad de trabajo habitual, sin adelanto configurado.

2. Midala distancia en milimetros entre la cabecera y el punto en que se produce el corte de al menos 5 surcos.
3. Calcule el promedio de esas distancias y utilicelo como valor a ingresar.

4. Sielcorte se produce antes de ingresar a la cabecera, el valor aingresar deber ser negativo.

Aseguirese de realizar todas las mediciones a la misma velocidad de avance para obtener resultados precisos.

(ver Figura 07-14)
- =

Ingrese la Distancia media, en milimetros, entre la Cabecera y los puntos de Corte de
cada Secclén de Semillas.

Stel corte se produce antes de Ingresar a la cabecera, el valor serd negativo.

Para tomar esta medida debe ingresar perpendicularmente a la cabecera, o zona ua
sembrada. U sin adelanto configurado.

FIGURA 07-14

1.3.8 - Retardo de Deshlogueo
En la opcion “Retardo de Deshlogqueo”, podra configurar la distancia necesaria para ajustar con precision el
momento en gue se produce la activacion de los surcos o secciones al salir de una cabecera o zona ya sembrada.

Para determinar este valor, realice la siguiente prueba:
. Salga perpendicularmente de la cabecera, a la velocidad de trabajo habitual, sin adelanto configurado.

2. Midala distancia en milimetros entre la cabecera y el punto en que se produce
la activacion de al menos 5 surcos.

3. Calcule el promedio de esas distancias y utilicelo como valor a ingresar.
4. Silaactivacion se produce antes de salir de la cabecera, el valor aingresar deberé ser negativo.

Asegiirese de realizar todas las mediciones a la misma velocidad de avance para garantizar precision.
(ver Figura 07-15)

Retardo de Desbloqueo
- =

Ingrese la Distancia media, en milimetros, entre la Cabecera y los puntos de Cierre de
cada Seccldn de Semillas.

Si las secciones conmutan antes de sallr, el valor ingresado serd negative

Para tomar esta medida debe salir perpendicularmente a la cabecera, o 20na ya
sembrada. U sin adelanto configurado.

FIGURA 07-5

Una vez finalizada la configuracion del sistema de corte por secciones, presione “Comenzar” para avanzar a la Pantalla de
Trabajo.
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8 - PANTALLA DE TRABAJO

En este ment se describen las diferentes solapas que componen el area de trabajo de la plataforma TS-OR0.
La informacion visualizada puede variar segiin la configuracion de la sembradora y las preferencias definidas por
el operario. (ver Figura 08-01)

18 1 1c 1d 1e 1f 1g 1h 1l

T:45:55

Velocidad Km/h  Indice de Calidad %  Densidad de Semilas s/m  Fertilizante Principal

6b

6a

Flujo de Semilias

Surca | [s/m] Fertilizante Secundario

e

N

13

ey

Ejes y Tolvas Dosificacion MEM1

(_-) G‘_\ o o 0 o DY EWY TS SWT WA K SHES T 14'5 ?ﬁn
£ E 8 8 a8 = . - h 100 %
L= e. _9 .®| ®‘ D ENE G G 5 S 120 KQ’HG

1 Caudal Hidréulico

S

FIGURA 08-01



Pestaiia Superior
La pestaiia superior de la pantalla de trabajo presenta una serie de indicadores de estado y accesos rapidos,
fundamentales para el monitoreo del sistema en tiempo real.

la - Menu
Acceso al menii principal del sistema. (Ver pagina 82)

Ib - Estado de seiial de GPS
Muestra la calidad de la sefial satelital.
Puede indicar nivel bajo, medio o alto, y alertar en caso de pérdida de sefial.

Ic - Estado del bus de comunicacion CAN |
Indica si la comunicacion con dispositivos conectados al CAN | (motores hidraulicos, eléctricos grupales y nodos) esta
activa y estable.

Id - Estado del bus de comunicacion CAN 2
Indica si la comunicacidn con dispositivos conectados al CAN 2 (motores eléctricos individuales por surco) esta
activa y estable.

le - Estado de la comunicacion con el modulo de siembra
Muestra el estado de conexion con el madulo de control de siembra.

If - Estado de la comunicacion con el modulo de fertilizante principal
Indica si hay comunicacién activa con el madulo correspondiente al fertilizante principal.

Ig - Estado de la comunicacion con el modulo de fertilizante secundario
Informa si esté activa la comunicacién con el madulo de fertilizante secundario, en caso de estar presente.

Ih - Estado de la comunicacion con el modulo de giro de ejes
Muestra el estado de conexion con el médulo que monitorea el giro de los ejes de transmision.

li - Hora
Indica la hora actual, sincronizada con el sistema del controlador.

Area Principal - Cuadros de Informacion Operativa

Estos cuadros brindan informacion clave del proceso de siembra y fertilizacién.
La disposicion y contenido pueden variar segiin la configuracion de la sembradora y el sistema activo (grano grueso,
grano fino, fertilizantes, corte por seccidn, etc.).

2 - Cuadro de Velocidad (km/h)

Indica la velocidad actual de avance del tractor.
Presionando sobre este cuadro, se mostrara también la productividad instantanea, expresada en hectareas por hora
(Ha/h).

[H]
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3 - Cuadro de indice de Calidad de Siembra

Este indicador refleja el porcentaje de precision en la singularidad de semillas.
Se calcula en base a la desviacion promedio de cada surco respecto a la dosis objetivo, excluyendo valores atipicos.
Cuanto mas cercano al 100%, mayor es la uniformidad y calidad del trabajo de siembra.

4 - Cuadro de Semillas por Metro
Muestra la densidad de siembra en grano grueso.
Presionando sobre este cuadro, se puede alternar entre:

> Semillas por metro (s/m)
> Espaciamiento entre semillas (cm)

> Poblacion en miles de plantas por hectarea (Kp/Ha)

El valor seleccionado quedara fijo en pantalla hasta que se modifique manualmente.

En siembra de grano fino, este cuadro indica el indice de flujo de semilla, un valor que representa la regularidad del
caudal detectado por los sensores.

5 - Cuadro de Fertilizante Principal

Muestra el flujo aplicado del fertilizante principal, valor que representa la regularidad del caudal de fertilizante
detectado por los sensores.

6 - Cuadro de Area de Trabajo

Visualiza en tiempo real el mapeo del area sembrada durante el trahajo.

Ademas, permite:

> Visualizar el mapeo del fertilizante principal y secundario, si se dispone de sensores correspondientes

> En sembradoras con corte por surco o seccion, se muestran las cabeceras marcadas mediante la herramienta de
simulacién

> Ensembradoras con dosis variable, se muestra el mapa de prescripcion de cada producto.

En la parte inferior del area de trabajo se encuentran las siguientes pestaiias de visualizacion, que permiten alternar el
contenido mostrado:

> Ba- Semillas

Al pulsar sobre esta pestafia, se visualizard en el area de frabajo la superficie sembrada.
Al presionar sobre una zona del mapa, se desplegaré un cuadro de registro de siembra (7), que mostraré en
diferentes colores las dosis aplicadas en cada sector.

> 6h - Fertilizante Principal
Muestra la superficie fertilizada con fertilizante principal.
Pulsando sobre un area del mapa, se accede al registro de dosis aplicadas, representadas en colores segin la
intensidad o canfidad aplicada.



> B¢ - Fertilizante Secundario
Permite visualizar la superficie fertilizada con fertilizante secundario.
Aligual que las opciones anteriores, pulsando sobre el drea trabajada se despliega el cuadro de dosis aplicadas
por sector.

> 6d - Cabeceras
Muestra nicamente las cabeceras trazadas previamente en el sistema, permitiendo una visualizacion clara de los
limites y zonas de corte.

7 - Cuadro de Estado de Surcos
Este cuadro alterna su comportamiento segtin el estado operativo de la sembradora y permite visualizar, en tiempo real,
el estado individual de cada surco y sus sensores de semilla y ferfilizante.

Cuando la sembradora esta detenida, el sistema muestra el estado de limpieza de los sensores de semilla (y de fertilizante si
estan disponibles):

> Cada surco se representa mediante una barra vertical, cuya altura y color indican la condicion del sensor.

> Verde al 75%: condicion optima.

> Rojo al 25%: condicidn critica de suciedad.

> Al'presionar sobre la barra superior, se podra alternar entre sensores de semilla y fertilizante.

Durante la siembra, el cuadro representa el flujo de semillas detectado por cada sensor:

> Verde al 50%: densidad de siembra correcta,
> Laharra subira o bajara segin la dispersion de semillas, pero se mantendré verde siempre que esté dentro del
rango de sensibilidad configurado.
> Rojo con altura variable: indica una falla en la densidad de siembra por ejemplo:
> Rojo al 80%: exceso de semillas.
> Rojo al 20%: faltante de semillas.

> Rojo al 100%: indica que el surco no esta semhbrando o hay una desconexion del sensor.

Ante cualquier anomalia, el sistema desplegara una ventana emergente detallando el fipo de falla detectada.
(ver Figura 08-02)

FALLAS DETECTADAS

Mo cae Seills en Surco. 5
La denskiad debe serde 5.0 s/m

FIGURA 08-02

Il



8 - Cuadro de Surco

Muestra las semillas por metro correspondientes al surco seleccionado.

Al pulsar sobre este cuadro, se visualizara el porcentaje de dispersion respecto a la media de ese surco:

> Valores positivos (+) indican semillas dobles.

> Valores negativos (-) indican faltantes de semillas.

Se puede cambiar el surco visualizado presionando sobre la barra de dosificacion del surco deseado en el Cuadro 7.

9 - Cuadro de Fertilizante Secundario
Muestra el flujo aplicado del fertilizante secundario, valor que representa la regularidad del caudal de fertilizante
detectado por los sensores.

10 - Cuadro de Lote
Muestra las hectareas trabajadas del lote actual.
Al pulsar sobre este cuadro, se visualizara el tiempo total trabajado (horas).

Il - Cuadro de Turbinas
Indica las RPM de la turbina seleccionada.
Al pulsar sobre este cuadro, podra alternar entre las turbinas disponibles, si hubiera més de una conectada.

12 - Cuadro de Ejes y Tolvas
Muestra el estado de los ejes de mando de la sembradora y los sensores de nivel de tolva, si estén instalados.

I3 - Cuadro de Corte por Seccion

Visualiza el estado actual de las secciones de siembra disponibles:

> Verde: seccion activada (sembrando)

> Amarillo: seccion cortada

> Gris: problema de comunicacion con el madulo de corte por seccion

Si el sistema esta en modo manual, desde este hoton se pueden activar o desactivar manualmente las secciones.

14 - Cuadro de Dosificacion

Muestra la dosificacion configurada y su fuente de datos, que puede ser:
> Mapa

Memoria |

Memoria 2

Memoria 3

>
>
>
> Memoria 4




Al pulsar sobre este cuadro, podra cambiar la fuente de datos activas.

Funcionalidades adicionales segin estado de la sembradora:

> Con la sembradora desclavada:
Se visualizaré la opcion “Cargar Placa”, que permite llenar las placas de semilla antes de comenzar la
siembra, evitando dejar un tramo sin sembrar, (ver Figura 08-03)

Dosificacion de Semillas y Fertilizantes

MEMORIA 1 MEMORIA 2

MEMORIA 3

FIGURA 08-03

> Con la sembradora clavada:
La opcidn cambiara a “Forzar Arranque”, que simula una velocidad inicial (configurada en “Ajustes de trahajos”) para
permitir que los motores arranquen, aunque aiin no se detecte movimiento.
Esta velocidad se mantendra por el tiempo configurado previamente o hasta superar la velocidad configurada.
(ver Figura 08-04)

Dosificacion de Semillas y Fertilizantes

MEMORIA 3

MEMORIA 1 MEMORIA 2

MOTORES

FIGURA 08-04

15 - Cuadro de Diagnostico Motores Hidraulicos y Eléctricos
Se visualizaran las RPM de cada motor del sistema, incluyendo:

> Semillas (SS)

> Fertilizante Principal (FP)

> Fertilizante Secundario (FS)

n
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En este cuadro se muestran:
> Engris, las RPM solicitadas por el sistema
> Enlos cuadros a la derecha, las RPM reales de cada motor
> Elcolor del cuadro indica el estado del motor:

> Verde: funcionamiento correcto (RPM dentro del rango)

> Rojo: falla detectada (RPM fuera del rango esperado)
En sembradoras que dispongan de motores eléctricos individuales por surco (EDR), se visualizaran las RPM del
surco seleccionado (Cuadro 6), lo cual permite orientar el diagndstico en caso de un desvio de densidad, asociando el
comportamiento del motor con la irregularidad detectada.

16 - Cuadro de Caudal Hidraulico

Se muestran los litros por minuto (L/min) que demanda el sistema hidraulico en tiempo real.

Pulsando sobre esta opcidn, se visualizara también el valor tedrico requerido segin la configuracion y cantidad de motores
instalados.

Este cuadro no est4 disponible en sembradoras 100% eléctricas




J.
MENU GENERAL
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9 - MENU GENERAL

Este menii permite acceder a funciones clave del sistema de forma rapida y directa. Algunas opciones pueden estar

inhabilitadas durante el trabajo de siembra para preservar la seguridad y la integridad de los datos. Desplazando hacia

la izquierda o derecha encontrara los demas botones. (ver Figura 09-01 y Figura 09-02)

Siembra Detenica () Siembra Detenica

i | ALERTAS i | ALERTAS
—+ ) Habilltacsin y Configuracidn de jas Alertas del Sisiema de Montoreo —+ ) Habilltacsin y Configuracidn de jas Alertas del Sisiema de Montoreo
WaR| AJUSTES del TRABAJD WaR| AJUSTES del TRABAJD
) Defirucitn da Opciones e Trabaja ) Defirucitn da Opciones e Trabaja
E Alustes de la Aplicackin E Alustes de la Aplicackin
Ititme. Cotores y Sonkde Ititme. Cotores y Sonkde
% HERRAMIENTAS. % HERRAMIENTAS.
Lilidades | Asistenies de syuds pard ) Tranaje Lilidades | Asistenies de syuds pard ) Tranaje

) (X (X
VOLVER SALIR SALIR TRABAJOS
Continuar trabs i Do cls tabajar Dejer di frabajar Cuméser do Trabajo
FIGURA 09-01 FIGURA 09-02
9.1 - VOLVER

Esta opcion permite regresar a la pantalla de trabajo principal, desde cualquier menii o funcion auxiliar,

9.2 - MANDOS AUXILIARES

Al seleccionar esta opcion, se desplegaré la pantalla de mandos auxiliares, desde donde el usuario podra activar o
desactivar cada uno de los mandos disponibles segtin la configuracion del sistema.

9.3 - TRABAJOS

Esta opcion dirige a la pantalla de inicio de trahajos, donde se puede:
> Seleccionar un trabajo existente

> Crear un nuevo trahajo

Esta opcion no estara disponible si la sembradora se encuentra frabajando.



9.4 - SALIR

Al seleccionar esta opcion, se mostraré una ventana de confirmacion para decidir si desea cerrar la aplicacion o
continuar dentro de ella.

Esta opcion no estara disponible si la sembradora se encuentra frabajando. (ver Figura 09-03)

@ Termin6 de Trabajar?

Presione:
- "Finalizar" Para terminar la ejecucion de TS-ORO
- "Continuar" Para regresar a T5-0RO

Continuar

FIGURA 09-03

9.5 - ALERTAS
Esta opcion permite ingresar al menti de alarmas para consultar y editar los valores previamente configurados. (ver
pagina 43)

9.6 - AJUSTES DEL TRABAJO

Desde esta opcion podrd acceder al menii de ajustes, donde es posible modificar los parametros configurados
durante la preparacion del trabajo. (Ver pagina 61)

9.7 - MONITOR

Seleccionando esta opcidn, se despliega un menu de configuracion general del monitor, permitiendo personalizar
idioma, colores, brillo, sonido, orientacién de pantalla y registro de eventos.

9.7.1 - Seleccion de Idioma
Seleccione su idioma de preferencia para la interfaz del sistema.

9.7.2 - Esquema de Colores
Permite seleccionar un esquema de colores personalizado para la aplicacion. (ver Figura 09-04)

Esquema de Colores

Claro (dia)

Oscuro {noche)
Automético (Dia/Noche)

Alto Contraste

Seleccione un esquema de colores para la aplicacion

Cancelar

FIGURA 09-04

83
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9.7.3 - Usar Brillo Personalizado

Active esta opcion si desea regular el brillo de manera manual.
El sistema permite definir dos niveles:

> Brillo Diurno: ajustable para condiciones de luz diurna
> Brillo Nocturno: ajustable para uso durante la noche

9.7.4 - Sonido al Conmutar una Seccion
Si selecciona “Si”, se emitird un sonido de confirmacion cada vez que se active o desactive una seccion de siembra.
Si selecciona “No”, el sistema operard en modo silencioso para esta funcién.

9.7.5 - Sonido por Cambio de Dosis
Si selecciona “Si”, se emitird un sonido de alerta cada vez que se defecte un cambio en la dosificacion de algin producto.
Si selecciona “No”, esta funcion permanecera silenciosa.

9.7.6 - Orientacion de la Pantalla

Si selecciona “Si”, la pantalla quedara fija en orientacion vertical.

Si selecciona “No”, se activara el modo de orientacion automatica, permitiendo usar la tablet también en posicion
horizontal,

9.1.7 - Registro de Eventos
Esta opcion habilita el envio automatico del registro de eventos de la aplicacion al proveedor, itil para el analisis
técnico de fallas o diagndsticos remotos.

9.8 - HERRAMIENTAS

En esta seccion encontrard utilidades y asistentes de ayuda que facilitan el frabajo con registros de siembra, mapas
de dosificacion, asi como también con el sistema de dosificacion y el sistema de corte de secciones.

9.8.1 Mapas
La opcion “Mapas” le permitird visualizar y/o compartir los registros de siembra y los mapas de dosificacion
almacenados en el sistema.

Siembra

Esta opcion le permite acceder al registro de siembra del trabajo actual o de trabajos finalizados.
Alingresar, seleccione la opcion “Registro” para elegir un trabajo realizado y visualizarlo.

Se mostrara la siguiente informacién:

> Tipo de grano y configuracion de la sembradora

> Fechay hora de inicio

> Fechay hora de finalizacion

> Superficie sembrada

Al presionar “Aceptar”, el sistema abrira el trabajo seleccionado para su visualizacion y le permitira compartirlo.
Los archivos generados tendran el nombre del trabajo con la extension “.ghd”.



Dosificacion

En esta opcion podra visualizar el mapa de dosificacion actual o abrir prescripciones previamente cargadas en el
sistema.

Alingresar en “Prescripciones”, podrd seleccionar un mapa de dosificacion y visualizarlo en pantalla, (ver Figura 09-05)

Mapa de Dosificacidn

72| P06 veriable prodi prod3 prod

& HESASAT - 1276 1,05 Muyted:

5G: 35 84,1 s/m
FP. B0 a 110 Kg/Ha
F5; 40 a 70 Kg/Ha

Sedoccione & prascripcide que desea visualizar o compartir

FIGURA 09-05

Al seleccionar “Aceptar”, se abrir el mapa de dosificacion correspondiente a la prescripcion seleccionada.
Desde esa misma ventana, podra compartir el archive con extension “.srm”, seleccionando la opcion “Compartir”.

9.8.2 - Sistema de Dosificacion de Semilla y Fertilizante

Esta opcidn contiene utilidades especificas como la autocalibracion, la configuracion de motores y la determinacion
de constantes del sistema de dosificacion de la sembradora.

Ademas, permite visualizar los parametros de trabajo asociados a motores eléctricos.

El contenido y las herramientas disponibles en este submenii se adaptan automaticamente segiin la configuracion de la
sembradora.

Silamaquina no dispone de motores eléctricos individuales por surco, el sistema presenta una estructura unificada.
En cambio, si la sembradora posee motores individuales por surco, la funcionalidad de dosificacion se divide en dos secciones
diferenciadas:

> Dosificacion de Semillas

> Dosificacion de Fertilizante

(]
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9.8.2 - Sistema de Dosificacion
(para sembradoras sin motores eléctricos individuales por surco)

9.8.2.1 Autocalibracion de Motores Hidraulicos

(No disponible en sembradoras con motores grupales eléctricos)
Para garantizar el correcto funcionamiento de los motores hidraulicos, es necesario que estén calibrados.
Para ello, el sistema incluye una herramienta de autocalibracion, que debe ejecutarse en los siguientes casos:

> Durante la puesta en marcha de la sembradora

> Al realizar modificaciones en el sistema de transmision o hidraulico

Este procedimiento debe realizarse con la sembradora detenida y con el caudal hidraulico regulado a un valor minimo de:
> 32 |/min para sembradoras con hasta 3 motores

> 64 |/min para sembradoras con 4 0 mas motores

Pasos para realizar la calibracion:

. Seleccionar el motor que desea calibrar.

En el motor seleccionado apareceré el mensaje “CALIBRANDO”.

Al finalizar, el mensaje sera reemplazado por el indicador del producto asignado.
Presione “LISTO” para finalizar la calibracion.

Si aparece el mensaje “ERROR en CALIBRACION”, repita el procedimiento. (ver Figura 09-06)

Auto Calibracién de Motores Hidréulicos

| - Pulse en el Botdn del Motor a CALIBRAR.

2 - En el botén pulsado, aparecerd la leyenda "CALIBRANDO".

3 - Al finalizar el proceso, la leyenda serd reemplazada por el indicador de producto.
Si en su lugar se muestra "ERROR en CALIBRACION", deberé repetir la operacién

Motor 1 | Motor 2 § Motor 3 | Motor 4 | Motor 5 | Maotor é | Motor 7 § Motor 8
77 7 777 777 77 77 777

Seleccione un Motor para iniciar el proceso...

FIGURA 09-06

9.8.2.2 - Asignacion de Niimero de Motor y Producto

Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico o hidraulico y asociarlo al
producto que dosificara.
Este proceso define qué funcién cumplira cada motor en la sembradora.



Pasos para la asignacion:

. Seleccionar el numero de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).

2. Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).

3. Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.

4. Verificar que el nimero de motor no esté previamente asignado a otro controlador.

Una vez completada la asignacion de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

9.8.2.3 - Constante del Sistema
Para que el sistema realice una dosificacion precisa, es necesario determinar la constante de producto asociada
a cada motor.
Alingresar a esta opcion se iniciard un asistente de calibracion, el cual lo guiara paso a paso.
Pasos para calibrar la constante:
. Seleccionar el producto a calibrar pulsando sobre el motor correspondiente.
2. Colocar holsas recolectoras en la salida de al menos 5 surcos asociados al motor seleccionado (en Air Drill usar todos
los surcos, ya que la muestra es total).
3. Presionar “Siguiente”.
Ingresar la velocidad media de trabajo.
Ingresar la densidad objetivo del producto (en kg/ha).
Indicar la cantidad de surcos muestreados.
Confirmar el peso de muestra anterior (prellenado) o dejar el valor por defecto i es la primera vez.
Presionar “Iniciar” para que el sistema haga girar los motores y realice la dosificacion simulada.
Si esta opcion no se habilita, el valor de RPM solicitado no puede alcanzarse. En ese caso, ajuste los valores de entrada.
9. Ingresar el peso real recolectado.
> Sila diferencia es significativa, el sistema sugerira repetir la prueba.
> Siel resultado es aceptable, presione “Listo” para finalizar.

© N o o o~

9.8.2.4 - Verificacion de la Constante del Sistema

Este asistente permite verificar la calibracion del sistema de dosificacion para cada producto, simulando condiciones
reales de trabajo.

Pasos para verificar:

. Presionar “Siguiente”.

Seleccionar el producto a verificar.
Presionar “Siguiente”.

Ingresar la velocidad de siembra.
Ingresar la densidad de siembra.

8



6. Indicar los surcos muestreados.
1. Presionar “Iniciar”.

El sistema activara el motor correspondiente hasta simular una siembra sobre 1.000 m? (0,1 ha).
Una vez completado, compare el peso estimado con el peso real de la muestra,
Si hay una gran diferencia, vuelva al asistente de calibracion para ajustar la constante.

9.8.2.5 - Caudal Hidraulico

Este asistente lo ayudard a ajustar el caudal hidraulico del sistema para asegurar un funcionamiento eficiente y evitar
fallas o sobrecalentamiento.

Es fundamental que el caudal entregado por el tractor coincida con lo requerido por la sembradora.

Un caudal insuficiente puede causar fallos en la dosificacion, y un caudal excesivo puede producir calentamiento
innecesario del fluido, deterioro del sistema y mayor consumo de combustible.

Antes de ejecufar este asistente, asegurese de haber realizado:
> LaAutocalibracion de los Motores Hidraulicos
> El Asistente de Determinacion de Constantes del Sistema de Dosificacion

IMPORTANTE: este asistente debe ejecutarse con la sembradora levantada, sin semilla ni fertilizante, ya que los
motores girardn amaximas RPM.

Pasos para configurar:

. Presionar “Siguiente” para comenzar.

Ingresar la velocidad maxima deseada de trabajo.

Ingresar la densidad maxima de semillas a sembrar.

Ingresar la densidad maxima de fertilizante principal.

Ingresar la densidad maxima de fertilizante secundario. (ver Figura 09-07)

Asistente para el Ajuste del Caudal Hidraulico

Velocidad Méxima de Slembra: 80 Km/h
Debe indicar el valor Maximo de la velocidad a la que plensa trabajar

Densidad Maxima de Semillas: 5,0 /m
Es la cantidad Méxima de Semillas por metro que desea aplicar

Densidad Méxima de Fertilizante Principal: 80 Kg/Ha
Es la cantidad Méxima de kilogramos de Fertilizante Principal que desea
aplicar por hectérea

Densidad Méxima de Fertilizante Secundario: 130 Kg/Ha
Es la cantidad Méxima de kilogramos de Fertilizante Secundario que desea
aplicar por hectérea

Indique las méximas ddsis a aplicar en forma simulténea en los distintos productos.
Pulse "Siguiente” para continuar.

FIGURA 03-07

INVESTIGAGION+DESARROLLO
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Pasos finales del asistente:
> Pulsar “Siguiente” para continuar.

> Ajustar el caudal de aceite entregado por el tractor hasta que el valor real medido por el sistema se aproxime al
valor tedrico requerido. (Ver Figura 09-08)

Asistente para el Ajuste del Caudal Hidraulico

Caudal Requerida: O 'min

Caudal Actual en Litros por Minuto

0

1fmin hasta slcarzar el “Caudal Reguenda™

FIGURA 09-08

9.8.2 - Sistema de Dosificacion de Semillas
(Para sembradoras con motores eléctricos individuales por surco - EDR)

9.8.2.1 Parametros de Motores de Distribucion

Esta herramienta permite visualizar en tiempo real los parametros operativos de los motores eléctricos de
distribucion de semillas.

Los parédmetros disponibles son:

> CM - Carga de motores: muestra la carga mecanica porcentual en cada motor eléctrico.

> RP - Velocidad de placa de distribuidores: muestra la velocidad de rotacion de la placa dosificadora asociada a
cada motor.

Ademas, al seleccionar la opcion Max/Min, se visualizarén los valores maximos y minimos alcanzados para cada
pardmetro desde el inicio del frabajo.

El sistema también identifica automaticamente el valor mas hajo y el mas alto de cada conjunto, facilitando el diagndstico
de desvios o comportamientos anomalos. (ver figura 09-09)

Carga en Motores

Se visualiza la Carga Mecénica Porcentual en cada Motor Eléctrico de Distribucién de
Semillas. (5% a8 %)

FIGURA 09-09

89



90

9.8.2.2 Asignacion de Nimero de Motor

Este asistente permite asignar un nimero tinico a cada motor eléctrico, respetando el orden fisico de los cuerpos
de siembra.

El motor N.° | debe ubicarse en el primer surco del lado izquierdo, mirando la sembradora desde atras hacia adelante
(vista de trabajo).

Por defecto, los motores nuevos estardn asignados al nimero 64, reservado para componentes no configurados.
Recomendacion para primeras configuraciones:

Conecte un solo motor a la vez y siga los pasos a continuacion:

. Pulse sobre el motor a reconfigurar en pantalla.

2. Eneldialogo emergente, seleccione el nuevo niimero de surco que desea asignarle.
3. Luego, conecte el siguiente motor y repita el procedimiento.

Solo se podran asignar niimeros de surco que correspondan a la sembradora configurada, ademas del niimero 64,
utilizado como valor temporal para motores aiin no definidos.

9.8.3 - Sistema de Dosificacion de Fertilizantes

(Para sembradoras con motores eléctricos individuales por surco — EDR)

Cuando la sembradora disponga de motores eléctricos individuales por surco destinados a la aplicacion de semilla, se
habilitara este submeni de fertilizante principal y/o secundario.

Si los motores de fertilizante grupales son hidréulicos, desde aqui se podré acceder a todos los asistentes y utilidades ya
descriptos en el punto 9.8.2 - Sistema de Dosificacion, aplicados en este caso a los productos fertilizantes.

(Ver punto 9.8.2, pagina 86)

Pero en el caso que la sembradora cuente con motores eléctricos de ferfilizante, difiere en algunos puntos con respecto ala
seccion 8.b. En este caso se dividira en:

9.8.3.1 - Parametros de Motores Grupales de Distribucion.

Esta herramienta permite visualizar en tiempo real los parametros operativos de los motores eléctricos de
distribucion de semillas.

Los parametros disponibles son:

> CM - Carga de motores: muestra la carga mecanica porcentual en cada motor eléctrico.

> RP - Velocidad del eje del Motor: muestra la velocidad de rotacion del eje del motor eléctrico.
Adems, entre paréntesis (), se visualizaran los valores maximos y minimos alcanzados para cada parimetro desde el
inicio del trabajo.

9.8.3.2 - Asignacion del identificador y Parametros.

Durante la puesta en marcha del sistema, es necesario identificar cada motor eléctrico, asociarlo al producto que
dosificard y definir en que seccion trabajara cada motor.

Este proceso define qué funcién cumplira cada motor en la sembradora.



Pasos para la asignacion:

. Seleccionar el mimero de motor a asignar (ejemplo: Motor 3).
Seleccionar el producto correspondiente (ejemplo: Fertilizante Principal).
Seleccionar la seccion correspondiente (ejemplo: Seccion )

Pulsar sobre el motor a reconfigurar en la lista inferior.

Verificar que el nimero de motor no esté previamente asignado a otro controlador.
Una vez completada la asignacion de todos los motores del sistema, presione “LISTO” para finalizar.

2 T G FC I )

9.8.4 - Sistema de Cortes por Secciones
En esta seccion encontrara utilidades especificas para el manejo del sistema de corte por secciones o por surco,
incluyendo:

> Definicion de cabeceras

> ldentificacion y asignacion de nodos de control

> Determinacion y/o verificacion del desplazamiento de la antena del receptor satelital
Este modulo estara disponible en sembradoras equipadas con:

> Corte por secciones

> Corte por surco mediante embrague ECR

> Transmision eléctrica por surco EDR

9.8.4.1 Asignacion de Numeros de Nodos
Esta opcion permite asignar un nimero identificador a cada controlador de corte por seccidn.

IMPORTANTE: En sembradoras con motores eléctricos individuales por surco (EDR), esta opcidn no estara disponible, ya
que el control de corte se gestiona directamente por surco. (Ver Figura 09-10)

Asignacién del Nimero de Nodo a cada Controlador

Nodo 1 (Sec...
Nodo 2 (Sec...
Nodo 3 (Sec...
Nodo 4 (Sec...
Nodo 5 (Sec...
Nodo 6 (Sec...
Nodo 7 (Sec...

1 - Selecclone el nuevo Namero de NODO a Asignar en funcidn de las secclones que
controla.
2 - Pulse sobre el Botdn del NODO a Reconfigurar.

Tenga en cuenta que si va a asignar un nuevo ndmero de nodo a un controlador,
dicho nimero NO debe estar ya asignado a otro controlador.

Cuando termine de reasignar todos los nodos del sistema de Corte de Secciones,
pulse "LISTO" para regresar al menu.

FIGURA 09-10
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Pasos para la asignacion:

2.
3.

Seleccionar el nuevo nimero de nodo a asignar, en funcion de las secciones que controla.
Pulsar sobre el nodo a reconfigurar.
Presionar “Listo” para finalizar.

Asegiirese de que el nimero de nodo seleccionado no esté ya asignado a otro controlador dentro del sistema.

9.8.4.2 OFFSET del GPS

Esta opcion permite deferminar de forma precisa el desplazamiento de la antena del GPS respecto al centro del
tractor.

Esta calibracion es fundamental para lograr una correcta activacion del sistema de corte por secciones o por surco.
(Ver Figura 09-11)

Asistente de verificacién de la posicion de la Antena del...

Coloque una bandera a cada lado dla sembradora a la altura de los tubos de bajada de semilla.

Cancelar

FIGURA 09-11

Pasos para realizar la calibracion del offset:

2

Levante el tren de siembra.

Avance en linea recta unos metros, de forma tal que el tractor y la sembradora queden bien alineados.
El asistente le indicara el momento exacto para detenerse.

Coloque una bandera a cada lado del tren de siembra, a la altura de los tubos de bajada de semilla.

Presione “Iniciar”.

Avance unos metros més y realice un giro en U, regresando en sentido contrario hasta colocar nuevamente la linea de
hajada de semillas alineada con los banderines.

Presione “LISTO” para continuar.



Resultados del asistente:

> Elsistema indicara la distancia de desplazamiento longitudinal (adelante o atras) entre la antena
y los tubos de hajada.

> También mostrard la diferencia de desplazamiento lateral, es decir, si la antena esté descentrada respecto
al eje del tractor.

Opciones disponibles tras la medicion:
> Editar: para modificar manualmente la posicion relativa de la antena.
> Repetir: para realizar la calibracion nuevamente.

> Salir: para finalizar el asistente.
(Ver Figura 09-12)

Asistente de verificacién de la posicién de la Antena del...

Desplazamiento lateral de la Antena...

Distancia de la antena al eje longitudinal del
tractor

B Distancia Antena - Eje: 1500 mm
B Adelantamiento de la antena respecto al eje
tracero del tractor

B Distancia del eje al punto de enganc...
Ubicacién del punto de enganche hacia
atras del eje tracero del tractor

L Enganche - Ruedas Niveladoras: 40...

MNicdmmain dal miimbn da cmmcmabe da la

Debe agregar -1741 mm al largo de la sembradora.
Agregue - 1640 mm al desplazamiento de la antena.
Un pulsado largo sobre el item apropiado, actualiza automaticamente su valor.

FIGURA 09-12

9.8.4.3 Definicion de Cabeceras
Esta herramienta permite trazar las cabeceras que serdn sembradas al finalizar el trabajo. Estas zonas se tendran en
cuenta para el control del sistema de corte por secciones o por surco. (Ver Figuras 09-(3 y Figura 09-14)

Pasos para definir una cabecera:

Levante el tren de siembra.

Detenga la marcha del tractor en el punto inicial de la cabecera.

Presione “Iniciar” para comenzar a recorrer la cabecera.

Avance de forma continua a lo largo de la cabecera.

Cuando la trompa del tractor llegue al final del recorrido deseado, presione “Finalizar”.
Ingrese la extension de la cabecera hacia la izquierda de la linea recorrida.

Ingrese la extension de la cabecera hacia la derecha de la linea recorrida.
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Una vez completado el ingreso de datos:
> Presione “Nueva” para definir otra cabecera.
> Presione “Listo” para guardar y finalizar el asistente.

Lineas a Izquierda

I Linea

2 Lineas
3 Lineas
4 Lineas

5 Lineas

Ingrese la cantidad de Pasadas a la izquierda de la traza actual

Cancelar

FIGURA 09-13

Lfneas a Derecha

I Linea.
2 Lineas
3 Lineas
4 Lineas

5 Lineas

Ingrese la cantidad de Pasadas a la derecha de la traza actual

Cancelar

FIGURA 09-14

9.8.5 Mandos Auxiliares - Asignacion de Nodo

Esta opcion permite asignar un nimero de nodo a cada controlador de mandos auxiliares, como luces, vélvulas o
accesorios eléctricos e hidraulicos.

Pasos para asignar nodos:

. Seleccionar el nuevo niimero de nodo a asignar, segiin los mandos conectados al controlador.

2. Pulsar sobre el nodo a reconfigurar.

3. Presionar “Listo” para regresar al menii principal.

Asegiirese de que el nimero asignado no esté duplicado en otro controlador dentro del sistema

INVESTIGAGION+DESARROLLO
| iNNOVACION




